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Sékerhetsmeddelanden

For att na bista resultat med X200 seriens omriktare, lis denna
manual noggrant och alla varningsrubrikerna som f6ljer med
omriktaren fére installation och drift av densamma, och 6lj
instruktionerna noggrant. Hall denna manual tillgénglig for en
snabb referens.

Definitioner och symboler

En siikerhetsinstruktion (meddelande) inkluderar en "Sikerhets-
symbol” och ett signalord eller fras t.ex. VARNING eller
VARSAMHET. Varje signalord har féljande mening:

HOG SPANNING: Denna symbol indikerar hog spénning. Den
pakallar er uppmérksamhet till punkter eller verksamheter som
kan vara farliga for Dig eller personer som mangvrerar denna
utrustning.

Las meddelandet och f6lj instruktionen noggrant.

fff VARNING: Indikerar en potentiellt riskfylld situation som, om

den inte undviks, kan resultera i svara eller fatala personskador.

VARSAMHET: Indikerar en potentiellt riskfylld situation som,
om den inte undviks, kan resultera i ringa till mattlig
personskada eller allvarlig skada pa produkten. Situationen som
beskrivs i VARSAMHET kan, om den inte undviks, leda till
allvarliga foljder. Viktiga matt och steg ar beskrivna i
VARSAMHET (och dven i VARNING), sé var siiker pa att du har
observerat dem.

., Steg 1: Indikerar ett steg i en serie av steg som krévs for att nd
ett m3l. Antal steg visas i stegsymbolen.

OBS: Noteringar, indikerar ett omrdde eller #imne av en speciell
fortjanst, papekar antingen produktens férmaga eller
gemensamma fel i driften eller i underhéallet.

inte ar helt klar for en anvindare forsta gangen.

Livsfarlig spénning

HOG SPANNING: Motorkontrollutrustningar och elektrisk
utrustning dr i allménhet ansluten till livsfarlig spdnning. Vid
service pa sddan utrustning kan komponenter med nimnda
spanning exponeras nir kdpor ir demonterade. Stor varsamhet
skall iakttagas som skydd mot elchock.

Var isolerad och ha som vana att arbeta med en hand nér dessa
komponenter skall kontrolleras. Var alltid tva personer om
olyckan skulle vara framme. Koppla fran spinningen nir
utrustning kontrolleras eller det utfors underhéall. Var sdker pa
att utrustningen ar riktigt jordad.

TIPS: Tips ger en speciell instruktion som kan spara tid eller ge
andra fordelar vid installation eller vid anvédndande av
produkten. Tips pakallar uppmérksamhet till en idé som kanske



Allméanna regler — |as detta forst!

VARNING: Denna utrustning skall installeras, justeras och
idriftsattas av kvalificerad personal bekanta med konstruktion
och drift av utrustningen och tillhérande risker. Underlatenhet
att iaktta denna varsamhet kan resultera i personskada.

VARNING: Anvéindare har ansvar att forsikra sig om att all
maskinell utrustning, som transmissioner och dylikt och som
inte levererats av Hitachi Industrial Equipment Systems Co.,
Ltd., och évrigt material i processen #r kapabelt att pa ett sikert
sidtt kunna applicera en frekvens pa 150% av den maximalt
valda frekvensen till en AC motor. Underlatenhet att gora sa kan
resultera i haveri pa utrustningen eller personskador i enskilda
fall.

VARNING: Fér att skydda utrustningen, installera gédrna en
jordfelsbrytare av SI typ vilken klarar av hoga stromtoppar. Det
i omriktaren inbyggda jordfelsskyddet 4r inte avsett f6r person-
skydd.

VARNING: RISK FOR ELEKTRISK CHOCK. KOPPLA BORT
SPANNINGEN INNAN ARBETE UTFORS PA DENNA
UTRUSTNING..

VARNING: Vinta minst fem (5) minuter efter att inkommande
spanning kopplats bort innan service eller inspektion av
utrustningen utférs. Om inte, finns det risk for elektrisk chock.

VARSAMHET: Dessa instruktioner skall lisas och forstas innan
arbete paborjas pa X200 utrustning.

VARSAMHET: P4 goda grunder, frankopplande utrustning och
andra sidkerhetsanordningar samt deras lokalisering &r
anvéndarens ansvar och ér inte villkorat av Hitachi Industrial
Equipment Systems Co., Ltd.

VARSAMHET: Var noga med att ansluta ett termiskt
overlastskydd i motorn (termistor eller motsv) och anslut till
omriktaren X200 for att férsikra dig om att omriktaren stdnger
av motorn i hiandelse av 6verlast eller 6verhettning.

HOG SPANNING: Farlig spanning finns kvar till dess

att "power-LED:n” slocknat. Vanta tminstone fem (5) minuter
efter att inkommande spinning kopplats bort innan underhall
utfors.

VARNING: Denna utrustning har en hog lackstrém och maste
vara permanent jordad via tva oberoende kablar.
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SS-EN / UL® Uppmarksamhet, varningar och instruktioner
Installation skall folja god elektrisk standard med ratt kabeldimensioner
Varningarna och instruktionerna i denna sektion summerar de nédvandiga

procedurerna for att férsikra sig om att omriktarinstallationen uppfyller
Elsikerhetsverkets och/eller "Underwriters Laboratories®” riktlinjer.

A VARNING: “Anvind endast kopparkabel 60/70°C” eller motsvarande.

A VARNING: “Utrustning av éppen typ”

A VARNING: “Lamplig for anvindning i en krets som &r kapabel att leverera
cirka 5,000 rms symmetrisk strém, 240V max.” Fér modeller med suffix S,
N eller L.

A VARNING: “Lamplig for anviandning I en krets som ér kapabel att leverera
cirka 5,000 rms symmetrisk strém, 480V maximum.” Fér modeller med
suffix H.

A VARNING:

“Het yta - risk fér brannskador.”

VARNING: “Installera utrustning i miljé med féroreningsgrad 2 ”

A VARNING: “Risk for elektrisk chock—kondensatorurladdningstid minst 5
minuter.”

VARNING: “Elektroniskt 6verlastskydd inbyggt i samtliga modeller”.




samt iakttag forsiktighet och f6lj noga varningstexter vid inledningen
av installation av denna produkt. Denna kortmanual &r avsedd att

j Varning: Var noga med att lasa X200 manualen med tillaggssidor,
anvéndas av vana anvandare vid service pa befintliga utrustningar

Kraftanslutningar

Omriktarmodell X200-002SFEF/NFU, -004SFEF/NFU

|L1 | L2 |N/L3|@|@|

Bygel

Omriktarmodell X200-005SFEF, -007SFEF/NFU till -022SFEF/NFU,
-037LFU, 004HFEF/LFU till -075HFEF/LFU

||_1 | L2 |N/L3|@|@|

Bygel

Bygel

(EIUBLANE |

it OBS: Kraftanslutningarna skiljer sig frén de tidigare

modellerna L100, L200. Var noggrann vid inkoppling av
kraftkablarna.



Kontrollkretsanslutningar

Larmrela

AL1[ALO

Analog

Analoga
ingangar

Digitalingdngar

utgéng
[l

[w]HTJoJoJL]s]4]3]2]t]L [pcs[paafeme] 11 ]

Bygel
Terminalnamn Beskrivning Data
P24 +24V for digitala 24VDC matning, 30mA max.
ingangar (OBS: Far inte anvandas som

spanningsforsdrjning till natverk.
Kortslut aldrig till terminal L)

1,2,3,4,5 digitala (programmerbara [ 27VDC max. (Anvand P24 eller
ingéngar) en extern referenskalla till
anslutning L), 4.7kQ ingangs-
impedans.
11 Transistorutgdng NPN Strom 50mA max., Spanning
27VDC max.
L (hoger) 0V-potential for digital- Summan av strommen till
ingangar ingéngarna 1 till 5.
(OBS: fér ej jordas)
CM2 Referenspotential for 50mA max for utgang 11
utgang 11
AM Analog spanningsutgdng | 0 till 10VDC, 1mA max.

L (vénster)

0V- potential for
borvardesingangar

Summan av strommen till Ol, O
ochH

6ppen under drift

ol Analog stromingang 4 till 19.6mA omrade
20mA nominellt.

[¢) Analog spanningsingéng | 0 till 9.6VDC omréade, 10VDC
nominellt, 122VDC max.,
ingdngsimpedans 10kQ

H +10V analog referens 10VDC nominellt, 10mA max.

ALO Reld, gemensam kontakt | Kontaktdata

AL1 Relakontakt normalt Max resistiv last=250VAC,

sluten under drift 2.5A; 30VDC 3A;

AL2 Relakontakt normalt Max induktiv last=250VAC,

0.2A; 30VDC 0.7A
Minimum last=5VDC 100mA,
100VAC 10mA

OBS) Analoga ingangarna O och Ol kan inte anvandas samtidigt.




Kopplingsschema, basfunktioner

Nedanstéende kopplingsschema visar matnings- och motoranslutning
fér en normal motordrift. De valfria signalingdngarna stoder de exter-
na startkommandona FWD och REV samt en hastighetspotentiometer.

Serie X200
| R U

Frén 3-fas eller 1-fas (G0 T
kraftkalla 1 1
(Se typetiketten p& | S Vv
omriktaren for detaljer) (L2) (T2)

1

T N

(N/L3)

Koppling for PNP-modeller

Ingéngar

Larmkontakter, 1C

NPN-utgéng

Driftsignal

Overkoppling

Analog referens

Logikutgang
gemensam

Ext. hastighets-
referens POT.

Gemensam




Omriktarens panel

Display Units (Hertz / Amperes) LEDs

Power LED

Alarm LED

Run/Stop LED
Potentiometer Enable LED

Parameter Display

Run key Enable LED

Run key X
Potentiometer

Stop/Reset key Program/Monitor LED

Function key \V/
Up/Down keys Store key

o Run/Stop LED — TAND nir oq}riktaren sr PA och motorn
utvecklar ett vridmoment, SLACKT nér omriktaren ér stoppad.

o Program/Monitor LED — TAND nir omriktaren ar klar for
parameter- editering (programmeringslige). SLACKT nir
displayen visar data (monitorlige).

¢ Run Key Enable LED — TAND nér omriktaren &r instélld for att
startas via Run-knappen, SLACKT nir den inte ar aktiverad.

o Run Key — Tryck pa denna knapp fér att starta motorn (Run
Enable LED méste vara TAND). Parameter F004, Keypad Run
Key Routing, avgér huruvida Run-knappen ger startkommando i
fram eller backriktning.

e Stop/Reset Key — Tryck pa denna knapp fér att stanna motorn nér
den ar i drift (retarderar efter instilld retardationsramp). Denna
knapp anvinds dven for att terstilla (reset) ett larm som 16st ut.

o Potentiometer - Tillater en operator att direkt stédlla in
hastigheten med panelens potentiometer nir denna ar aktiverad.
(Gors med parameter A001).

o Potentiometer Enable LED — TAND nér panelens potentiometer
4r aktiverad for frekvensinstéillning.

e Parameter Display — A 4-tecken, 7-segment display f6r parametrar
och funktionskoder.

¢ Display Units, Hertz/Amperes — En av dessa LED:ar kommer att
vara TAND fér att indikera vilken parameter (frekvens eller
strém) som visas i displayen.

o Power LED — TAND nir omriktaren har spianning.

o Alarm LED — TAND nir omriktaren ér i triplige
(larmrelédkontakten sluter).

e Function Key — Denna knapp anvinds for att navigera genom
listan av parametrar och funktioner for instdllning och visning av
parametervirden.

e Up/Down keys — Anvand dessa knappar for att forflytta dig upp
resp. ned i listan med parametrar och funktioner som visas i
displayen. Samt for att 6ka resp. minska virden.

e Store key — nér enheten befinner sig i programmeringslége och ett
parameter- virde har dndrats , tryck pa Str-knappen for att skriva
det nya véardet till omriktarens EEPROM.
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Start upp test
Start upp testproceduren anvinder endast ett min. antal
parameterinstillningar for att kora motorn. Proceduren beskriver tva
alternativa metoder for att kora omriktaren: via omriktarens panel,
eller via de logiska ingdngarna.
 Kontrollera kraft- och motoranslutning (se schema sidan 5).

* Vid anvdndning av logiska ingangar for test, forvissa dig om korrekt
inkoppling av [PCS], [FW], [HI, [O] och [L] (undre raden) enligt
schema sidan 3.

* Ingang [RV] for backkérning (standard ingéng [2]) ar valbar.

Steg Beskrivning Via panel V}a 1? e
ingangar
1 Val av killa for A001=00 A001=01
hastighetsinstéllning (Panelpotentiometer.) [H-O-L] ingang
Val av killa for A002=02 A002=01
2 | startkommando (Run k ) [FW] ings
framat (Run FW) un xnapp. ngang
3 Val av killa for B €002=01 (férinstallt)
startkommando bakét [RV] ingdng
4 Inst. av motorns A003=50
frekvens.
5 | Inst. av motorns poltal | HO04 = 4 (default), #indra endast vid annat poltal
Stéll in displayen pa | Ga till d001, tryck pd Func knappen, display visar
6 |[frekvensvisning 0.0
Koppla bort lasten fran motorn
Utfor . . Se till att spanningen
7 | sdkerhetskontroll Vrid panlel.ens pot. till mellan [O] }3 Ll g
MIN position . _
terminalerna = 0V
8 | Kommando kor framét | Tryck pd Run-knappen | Aktivera [FW] terminal
Vrid panelens
9 | Oka hastighet potentiometer medurs. Oka spénningen till [O]
(cw)
Vrid panelens
10 |Sénka hastighet potentiometer moturs. Sénk spanningen till [0]
(ccw)
11 | Stoppa motor Tryck pé stoppknappen i‘:}g:ﬁ:i (W]
12 Fackkommando - Aktivera [RV] terminalen
valbart)
13 | Stoppa motor B Avaktivera [RV]
terminalen

-10-




Felkoder
X200 seriens omriktare trippar vid overstrom, overspanning, och
underspanning. Motorn sténgs av och rullar ut fritt tills den stannar.
Tryck pa Stop/Reset-knappen for att aterstélla omriktaren och ta bort

larmet.
Felkoder
Felkod Namn Mgjlig orsak(er)
E-01 Overstrom vid konstant |* Omriktarens utgang kortsluten
hastighet * Motoraxeln last
E-02 Overstrém under * For stor last
retardation * Motor felaktigt inkopplad
R Overstrom under OBS: X200 trippar vid en 6verstrom pa
E-03 acceleration 200% av markstrommen.
E-04 Overstrésm under andra | DC bromseffekten (A_54) satt fér hogt
omsténdigheter * Stromtransformator / storningsfel
_ A * Det termiska motorskyddet har
E-05 |Overlastskydd registrerat 6verstrom
R * DC bussens spanning har éverskridit
E-07 |Overspinningsskydd den tillitna, pga regenerering fran
motorn.
¢ Det inbyggda EEPROM- minnet har
E-08 |EEPROM fel registrerat storningar, hog temperatur,
ete.
* DC bussens spanning har sjunkit
_ L tillrackligt 14gt for att orsaka
E-09 |Underspanningsskydd styrkretsproblem
* Momentant spdnningsbortfall
E-11 |cPUfel ;e?en inbyggda CPU:n har ett internt
E-12 |Extern trip « [EXT] insignal registrerad
* Med (USP) aktiv och en aktiv
E-13 |USP (aterstartssparr) driftsignal kan omriktaren lésa ut vid
spdnningssittning.
* Ett jordfel har registrerats mellan
omriktare och motor. Denna funktion
E-14 |Jordfel skyddar omriktaren men utgér inget
personskydd.
* Nitspanningen har Gverstigit det
E-15 |Nitoverspanning specificerade vardet i 100 sek efter
_ uppstart
E-21 Overtemperatur i[* Omriktarens interna temperatur har
kraftdelen 6verskridit den tillatna
E-30 |Driftfel Se E-01~E-04
 Termistorn mellan ingang, [5] och [L]
E-35 |Termistorfel har éverstigit den kritiska
temperaturen
E-37 |Sakert stopp * Signal fér siikert stopp har mottagits
_ S * Kommunikationsfel pa4 RS485
E-60 |Kommunikationsfel |16 RUS Lommunikation
» Lag ingangsspéanning har orsakat att
_ .. |Underspénning med omriktaren stdngt av motorn och
avstdngning av motor forsokt att aterstarta den. Vid larm har
detta inte lyckats.
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Triporsaker

Anvind funktionskod d081 for att komma at triporsakerna enligt
tabell nedan. Anvéand upp- och nertangenterna for att skrolla igenom
trip parametrarna.

Step Display
1. G& till d081 d081
2. Tryck pé | Vid inget fel visas:
Func-knappen
Vid fel visas:
E_xx
(felkod)
3. Tryck Upp/Ner | Utgangsfrekvens vid triptillfallet:

knappen
(om ett fel foreligger) [48.50

Motorstrom vid triptillfallet:
T 10.3
@ DC bussens spanning vid triptillfallet:

‘ 189.5

triptillfallet:

@ Ackumulerade drifttimmar vid
l 15

Ackumulerad tid spdnningssatt vid
triptillfallet:

18
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Aterstallning till fabriksinstallning

néasta steg.

Action Display Funktion/Parameter
Trka ’ @ b- - - Grupp“b” vald
efter behov

Tryek b001 “b” gruppens forsta
parameter

Tryck/hall @ tills... bogs | Valavlandskod for
initialisering

Tryck . Om instéllningen 00 = Japan

ar , korrekt, hoppa 6ver till 01 01 = Europa
02 = USA

For att dndra landskod, tryck @ el. @

for att lagra.

Landskod for initialisering

Tryek bogs |Len
Tryck @ b084 Initialiseringsfunktion vald
Tryck 00 00 = avaktivera initialisering
Tryck @ 01 01 = aktivera initialisering
Initialisering nu aktiverad for
Tryck b084  |atergang till
fabriksinstéllningarna
Tryck/hall ,@ och @
knapparna. Slépp inte dnnu. b084 Forsta delen av sekvensen
Nar din landskod visas i EU o
. Fabriksinstéalld landskod
displayen, slépp alla USA . e
visas under initialisering
knapparna. JP
Initialisering klar. 4001 Funktionskod for visning av

utgdende frekvens visas

%2 OBS: Efter initialisering av omriktaren, kor startupptestet

pé sidan 10 for att fa motorn att g4 igen.
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Parametertabell

Grupp “d”: Monitorfunktioner

Fll::;{' Namn / Beskrivning Enhet
d001 |Visning av utgdende frekvens Hz
d002 |Visning av motorstrom A
d003 | Visning av rotationsriktning -
Fram Stopp Back
Riktning
d004 |Processvariabel (PV), PID feedback monitor %
d005 |Visning av digitala ingdngars status -
NI B R
| | AV
5 4 3 2 1
Ingdngsnummer
d006 | Visning av status for utgang 11 samt larmreld -
0 l FRAN
I LT
AL un
Utgangsterminaler
4007 Visning av skalad utgéngsfrekvens Anvéndar-
(utgdende frekvens * b086 skalfaktor) definierad
d013 |Visning av utgaende spanning v
d016 |Visning av ackumulerad drifttid tim
g
d017 |Visning av ackumulerad tid med spanning pakopplad tim
d018 |Visning av kylfliktens temperatur °C
d080 |Trip raknare -
dO81 [Trip monitor 1 (senaste trip n) -
d082 |Trip monitor 2 (trip n-1) -
d083 |Trip monitor 3 (trip n-2) -
d102 |DC-bussens spannin; A%
P g
d104 |Temperaturvisning %
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Monitorlage

Displaydata

Trip-historik och omriktarstatus

Inget fel

Nagot Nej
fel?
Ja
[
Felkod

R
3
~d

Utgangsfrekvens vid
triptillfallet

®[ 8, |

Motorstrom vid trip-
tillfallet

SRR

DC bussens spanning
vid triptillfallet

®[=®
Q@3

Ackumulerad drifttid
vid triptillfallet

®
DA

Ackumulerad tid
spanningssatt

"
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Parametertabeller for anvindarinstéllbara funktioner:

¢ En del parametrar har en 2:a motorekvivalent, indikerad via x2xx
parameterkoder i kolumnen léngst till vanster.

¢ En del parametrar specificerar en tillaggskod, dédr de ar tillampliga.
Programmerings-
koderna finns listade i Namn/Beskrivning kolumnen.

¢ Defaultvirdena kan anvindas pa alla modeller om inget annat 4r angivet
for varje parameter... -FE (Europa) / -FU (USA) / -FR (Japan).

¢ En del parametrar kan inte editeras i driftlige, och speciella
mjukvaruldsinstillningar (b031) kan férhindra all editering. Vid
tveksamhet, sitt omriktaren i stopplédge och lds i omriktarmanualen for
ytterligare information.

Grupp “F”: Huvudprofilparametrar

Funk. n_q Fabriksinst. Eget
kod e ) s oty FEFU | visde
F001 [Instéllning av utgdende frekvens 0.0
F002 | Accelerationstid (1) tidsinstéllning 10.0
F202 |Accelerationstid (1) tidsinstéllning 10.0
<2@a motor>
F003 | Retardationstid (1) tidsinstdllning 10.0
F203 |Retardationstid (1) tidsinstéllning 10.0
<232 motor>
F004 |Panel Run-knapp rotationsriktning 00
* 00 Fram * 01 Back

-16 -



Grupp “A”: Standardfunktioner

Funk. - Fabriksinst | Eget
kod R 2L i “FE/FU_| virde

A001/ |Bérvardeskélla 01/00
A201 |+ 00 Panelens potentiometer

* 01 Ingangarna O och OI

¢ 02 Funktion F001 installning

* 03 RS485 Modbus kommunikation

* 10 Kalkyleringsfunktion for utgang
A002/ |Val av kélla for startkommando 01/00
A202 |01 Ingang terminal FW eller RV (valbart)

¢ 02 RUN knapp p4a panelen

* 03 RS485 Modbus kommunikation
A003/ |Instillning av basfrekvens (nitfrekvens) 50/60
A203
A004/ |Maxfrekvens 50/60
A204
A005 |[AT] val 02

» 02 Vilj [O] eller POT med [AT] terminal

ingdng

» 03 Vilj [O1] eller POT med [AT] terminal

A005 02 03 04 05
Alinging | AV T PA | av T PR [ Av [PA [ AV [ PA
Aktiv | [0] [POT | [01] [POT [0] [01]

Ej tilldelad [AT] #r detsamma som [AT]=AV.
A011 | O-Lingéng startfrekvens 0.0
A012 [O-Lingang max. frekvens 0.0
A013 [O-L ingéng startspénning 0.
A014 [O-Linging max. spidnning 100.
A015 |[O-Lingang for aktivering av startfrekvens 01

* 00 Anviind A011 (startvirde) * 01 OHz start
A016 | Externt frekvensfilter, tidskonstant 8.
A020/ |Instédllning av flera hastigheter 0.0
A220
A021~ |Instéllning av flera hastigheter 0.0
A035 | (fér bada motorerna)
A038 [Instéllning av joggfrekvens 1.0
A039 |Jog stop mode 00

* 00 Fri utrullning, jogging ej mojlig under drift

* 01 Kontrollerad retardation, jogging ej mojlig

under drift

* 02 DC bromsning till stopp, jogging ej mdjlig under

drift
A041/ |Val av momentforstarkningsmetod 00
A241 [+ 00 Manuell momentférstarkning

¢ 01 Automatisk momentforstdrkning
A042/ |Manuellt momentforstarkningsvarde 1.8(A042)/
A242 0.0(A242)
A043/ | Manuell boostfrekvensinstdllning 10.0(A043)/
A243 0.0(A243)
A044/ |Val av V/ karakteristikkurva 00
A244 [+ 00 V/f konstant moment

* 01 V/f variabelt moment
* 06 V/f variabelt moment 1
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Funk. 4 g Fabriksinst | Eget
kod s i “FE/-FU_| virde
A045/ | V/f forstarkning 100.
A245
A051 [DC broms aktivering 00
* 00 Ej aktiv  * 01 Aktiv . 02
Frekvensavkénning
A052 [ DC broms frekvensinstéllning 0.5
A053 [ DC bromsens fordréjningstid 0.0
A054 | DC bromskraft under retardation 0.
A055 | DC bromstid vid retardation 0.0
A056 |DC bromsning / gréins eller nivaavkinning pa [DB] 01
ingdng
* 00 Gréns * 01 Niva
A061/ |Max. frekvensbegrinsning 0.0
A261
A062/ |Min. frekvensbegrinsning 0.0
A262
A063 | Hopp (center) frekvensinstillning 0.0
A065
A067
A064 |Hopp (hysteres) instdllning av frekvensbredd 0.5
A066
A068
A071 |[PID aktivering 00
* 00 PID kontroll AV
* 01 PID kontroll PA
A072 [ PID proportionell forstirkning 1.0
A073 [PID integral tidskonstant 1.0
A074 |[PID derivering tidskonstant 0.00
A075 | PV skalning 1.00
A076 [PV val av killa 00
* 00 [OI] terminal (stromingang)
* 01 [O] terminal (spianningsingang)
* 02 ModBus néatverk
* 03 Kalkyleringsfunktion utgdng
A077 |Omvéand PID kontroll 00
¢ 00 PID ingang = SP-PV
* 01 PID ingdng = -(SP-PV)
A078 |[PID utgingsbegrinsning 0.0
A081 |[AVR funktionsval 00
* 00 AVR aktiv * 01 AVR ej aktiv
* 02 AVR aktiv med undantag for retardation.
A082 [AVR spénningsval 230,400/
230,460
A085 |[Val av driftlage 00
* 00 Normal drift
* 01 Energisparande drift
A086 [ Energisparlige fininstéllning 50.0
A092/ |Acceleration (2) tidsinstillning 15.0
A292
A093/ |Retardation (2) tidsinstéllning 15.0
A093
A094/ |Val av metod for att viaxla mellan Acc2/Dec2 00
A294 |profilerna

¢ 00 2CH ingang fran terminal
¢ 01 6vergang vid under A94 och A95 installd
frekvens
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Funk. 4 g Fabriksinst | Eget
kod s i “FE/-FU_| virde
A095/ [Accl till Acce2 frekvensovergdngspunkt 0.0
A295
A096/ |Retl till Ret2 frekvensovergangspunkt 0.0
A296
A097 |Val av accelerationskurva 00
¢ 00 Linjar * 01 S-kurva
A098 |Val av retardationskurva 00
¢ 00 Linjar * 01 S-kurva
A101 [[OI]-[L] ingang startfrekvens 0.0
A102 |[[OI]-[L] ingdng max.frekvens 0.0
A103 [[OIl-[L] input startstrom 0.
A104 [[OI]-[L] ingéng max.strom 100.
A105 |[[OI]-[L] ingéng aktivering av startfrekvens 01
* 00 Anviind A101 (startvérde)
* 01 Anvind OHz
A141 |[Ingéng A val av kalkyleringsfunktion 01
¢ 00 Integrerad panel
¢ 01 Panelens POT
* 02 [0] ingéng
* 03 [O1] ingdng
* 04 Natverksvariabel
A142 |[Ingdng B val av kalkyleringsfunktion 02
* 00 Integrerad panel
* 01 Panelens POT
* 02 [0] ingdng
* 03 [O1] ingéng
* 04 Natverksvariabel
A143 |Kalkylering 00
* 00 ADD (A + B)
* 01 SUB (A- B)
* 02 MUL (A * B)
A145 [ADD frekvens 0.0
A146 [ADD val 00
* 00 Plus (adderar viirdet under A145 till utgiende
frekvens)
* 01 Minus (subtraherar viirdet under A145 fran
utgdende frekvens)
A151 [POT startfrekvens 0.0
A152 [POT max.frekvens 0.0
A153 [POT ingéang aktiv startniva 0.
A154 [POT ingang aktiv slutniva 100.
A155 [POT ingang startfrekvensaktivering 01
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Grupp “b”: Fininstallningsfunktioner

Fl;]:;(' Namn / Beskrivning Fa:ll);‘%]/(;%mt 5;532
b001 |Val av automatiskt dterstartsiatt 00
¢ 00 Larm vid trip, automatisk aterstart ej aktiv
+ 01 Aterstart fran OHz
* 02 éterstarta driften efter synkronisering
* 03 Atergang till senaste frekvens efter
synkronisering, direfter retardation till stopp
och visning av trip info i displayen
b002 | Tilliten underspdnningstid 1.0
b003 | Véntetid innan terstart 1.0
b004 |Momentant spanningsbortfall / 00
underspénningstrip
* 00 Ej aktiv * 01 Aktiv
b005 |Antal dterstarter vid spanningsbortfall / 00
underspanning
* 00 Aterstart 16 ginger * 01 Alltid Aterstart
b011 | Startfrekvens vid aterstart av motor 00
* 00 Frekvens vid foregdende avbrott
* 01 Starta fran max. Hz
* 02 Starta fran instélld frekvens
b012/ |Instdllning av elektroniskt motorskydd omriktarens
b212 mérkstrom
b013/ | Motorskyddskarakteristik 01
b213 |+ 00 Reducerat momente 01 Konstant moment
b021/ |Val av driftmode fér 6verlastrestriktioner 01
b221 |« 00 Ej aktiv
* 01 Aktiv under acceleration och konstant
hastighet
* 02 Aktiv endast vid konstant hastighet
b022/ |Instillning av tillaten Gverbelastningsniva Omr.mérkstrom
b222 x15
b023/ |Retardation vid 6verlastrestriktioner 1.0/30.0
b223
b028/ |Kalla for val av restriktion 00
b228 |+ 00 valt varde med b022
* 01 [O] ingdng
b029 | Retardationstid vid frekvenssynkroniserad 0.5
aterstart. (Aterstart aktiverad b001)
b030 |Strémniva vid frekv.synkronisering vid instélld | Omr. mérkstrom
aterstart
b031 |Val av mjukvarulds 01
* 00 Lagniva access, [SFT] blockerar all
editering
* 01 Lagniva access, [SFT] blockerar all
editering
(med undantag av FO01 och
flerhastighetsparametrar)
« 02 Ej tillgdnglig for editering
* 03 Ej tillgdnglig for editering
(utom fér FOO1 och flerhastighetsparametrar)
¢ 10 Full tillgdng
b050 | Val av non-stop drift 00
* 00 Aktiv * 01 Ej aktiv
b051 | Startspdnning vid non-stop drift 0.0
b052 | OV-LAD stoppnivé vid non-stop drift 0.0
b053 |Retardationstid vid non-stop drift 1.0

-20-




Fl;]:;(' Namn / Beskrivning Fa_'g,%";;’{;“ 5;532
b054 | Frekvensbredd vid snabb 0.0
retardationsinstéllning
b055 | DC- buss AVR P-forstarkning 0.2
b056 | DC- buss AVR I-tid 0.2
b080 [ [AM] analog signalfsrstirkning 100.
b082 | Startfrekvensjustering 0.5
b083 | Switchfrekvensinstéllning 3.0
b084 |Initialiseringslige (parameter eller 00
trip-historik)
* 00 Rensa triphistorik
¢ 01 Parameterinitialisering
* 02 Rensa trip-historik och initialisera parametrar
b085 |Landskod for initialisering 01/02
* 00 Japanversion * 01 Europaversion
* 02 USA version
b086 | Frekvensskalfaktor 1.0
b087 |STOP knapp aktivering 00
* 00 Aktiv * 01 Ej aktiv
b088 | Aterstart efter FRS (fri utrullning) 00
* 00 Aterstart fran OHz
* 01 Aterstart med synkronisering (med
motorns aktuella varvtal)
b089 | Visningsval for digital panel OPE-J 01
* 01 Utgdende frekvens (d001)
* 02 Utgdende strom (d002)
* 03 Motorns rotationsriktning (d003)
* 04 PID PV aterféring (d004)
* 05 Ingéng status for ingangar (d005)
* 06 Utgangsstatus for utgdngarna (d006)
» 07 Skalad utgangsfrekvens (d007)
b091 | Val av stoppmetod 00
* 00 DEC (retarderar och stoppas)
* 01 FRS (rullar ut fritt till stopp)
b092 |Flaktstyrning 00
* 00 Flakt alltid PA
« 01 Flakt PA under drift, AV under stopp (5
minuters fordrojning innan flikten
stannar)
* 02 Flikten 4r temperaturreglerad
b130 |Overspénning LADSTOP aktivering 00
* 00 Ej aktiv * 01 Aktiv
b131 | Overspinning LADSTOP niva 380,760
b133 [DC- buss AVR 00
* 00 Ej aktiv * 01 Aktiv
b134 | Grinsspianning for DC buss vid aktiverad AVR 380,760
b140 |[Undertryckning av éverstromstrip 00
* 00 Ej aktiv * 01 Aktiv
b150 |Automatisk barfrekvenskontroll 00
* 00 Ej aktiv * 01 Aktiv
b151 |Val av RDY funktion 00
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Grupp “C”: Digitalingdngarnas funktioner

Il Namn / Beskrivning WA angtelte
kod -FE/FU -
véirde
C001/ |Digitalingang [1] funktion 31 olika koder 00
C201 tillgéngliga
C002/ |Digitalingang [2] funktion (Se sidan 20) 01
C202
C003/ |Digitalingang [3] funktion 02/16
C203
C004/ |Digitalingang [4] funktion 03/13
C204
C005/ |Digitalingang [5] funktion 18
C205
C011 | Terminal [1] aktiv status ¢ 00 Normalt 00
C012 | Terminal [2] aktiv status 6ppen [NO] 00
C013 | Terminal [3] aktiv status * 01 Normalt 00
C014 | Terminal [4] aktiv status sluten [NC] 00/01
C015 | Terminal [5] aktiv status 00
C021 | Terminal [11] funktion 12 olika koder 01
tillgéngliga
(Se sidan 20)
C026 |Utgangsreldets funktion | 20 olika koder 05
tillgéngliga
(Se sidan 20)
C028 | AM monitorsignal 00
* 00 Motorvarvtal * 01 Motorstrom
C031 | Terminal [11] aktiv status ¢ 00 Normalt 00
Gppen [NO]
C036 | Alarmreld aktiv status * 01 Normalt 01
sluten [NC]
C038 | Output mode of low load current 01
¢ 00 Ej aktiv
¢ 01 Under accel., retardation och konstant
hastighet
* 02 Endast under konstant hastighet
C039 | Laglast, indikeringsniva Omriktarens
mérkstrom
C041/ |Instéllning av niva p4 utsignal vid éverlast Omriktarens.
C241 mérkstrém
C042 |Instéllning fér uppnadd frekvens vid 0.0
acceleration
C043 |Installning for uppnadd frekvens vid 0.0
retardation
C044 | PID avvikelsens nivéinstéllning 3.0
C052 | PID PV évre grins 100.0
C053 | PID PV undre grins 0.0
C070 |Val av OPE/ModBus 02
* 02 OPE * 03 ModBus
C071 |Val av kommunikationshastighet 06/04
* 04 4800bps  * 05 9600bps  * 06 19200bps
C072 | Nodtilldelning 1.
C074 |Val av kommunikationsparitet 00
¢ 00 Ingen paritet* 01 Jamn paritet
¢ 02 Udda paritet
C075 | Val av kommunikationsstoppbit 1
C076 | Val vid kommunikationsfel 02
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Eget

Fl‘::(i(. Namn / Beskrivning Fa;x}?:]/{;%st v?.rde
véirde
* 00 Trip (felkod E60)
* 01 Retardation till stopp och trip (felkod E60)
* 02 Ej aktiv * 03 Fri utrullning (coasting)
* 04 Retardera till stopp
C077 | Kommunikationsfel tid utgdngen 0.00
C078 | Kommunikation véntetid 0.0
C081 |0 ingang span kalibrering 100.0
C082 | OI ingang span kalibrering 100.0
C086 | AM offset kalibrering 100.0
C091 |Debug mode enable 00 00
* 00 Ingen visning * 01 Visning <iindra inte>
C101 |Upp/Ner val av minnesmode 00
* 00 Rensa senaste frekvens
(terga till fabr.inst. FOO1)
¢ 01 Behall senaste frekv. justerad med
Upp/Ner
C102 |Val av Reset 00
* 00 Upphaéver tripptillstand, vid ingdngssignal ON
slutning, stoppar omriktaren om den &r i driftlige
* 01 Upphéver tripptillstand, vid ingangsignal OFF
slutning, stoppar omriktaren om den &r i driftlige
« 02 Upphéver tripptillstdnd vid ingdngsignal ON
slutning, paverkas inte i driftléige
C141 |Ingéng A val for logisk utging Tolv olika koder 00
C142 |Ingang B val for logisk utgang Zglsgﬁ;ihfg 01
C143 |Val av logiska funktioner 00
* 00 [LOG] =AAND B
+ 01 [LOG] =AOR B
* 02 [LOG] =AXOR B
C144 | Terminal [11] tillslagsfordrsjd 0.0
C145 | Terminal [11] franslagsfordrsjd 0.0
C148 | Utgéngsreli tillslagsfordrojt 0.0
C149 | Utgéngsreld franslagsfordrojt 0.0
Grupp “H”: Motorkonstantsfunktioner
Funk. - Fabribsinst | g.¢4
kod Namn / Beskrivning virde
-FE/FU
HO003/ | Motoreffekt Fabr.
H203 install-
ning
HO004/ | Motorns poltal 4
H204 |+2 *4 *6 *8
HO006/ | Motorns stabilisationskonstant 100
H206
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Listning av de digitala ingdngarna

Symbol Kod Ingdngsbeteckning
FW 00 Framat Start/Stopp
RV 01 Bakat Start/Stopp
CF1 02 Flerhastighetsval, Bit 0 (LSB)
CF2 03 Flerhastighetsval, Bit 1
CF3 04 Flerhastighetsval, Bit 2
CF4 05 Flerhastighetsval, Bit 3 (MSB)
JG 06 Jogging
DB 07 Extern DC bromsning
SET 08 Still in (vilj) data fér 22 motorn
2CH 09 2:a-steget acceleration och retardation
FRS 11 Fri utrullning till stopp
EXT 12 External trip
USP 13 Aterstartsspéarr
SFT 15 Mjukvarulas
AT 16 lAnalog ingdng, val av spdnning/strom
RS 18 Reset omriktare
PTC 19 PTC-motstand, termistor
STA 20 Start (3-trads interface)
STP 21 Stopp (3-trads interface)
F/R 22 FWD,REV (3-trads interface)
PID 23 PID avaktivera
PIDC 24 PID Reset
Up 27 Fjarrkontroll Upp- funktion
DWN 28 Fjarrkontroll Ner- funktion
UDC 29 Fjarrkontroll datarensning
OPE 31 Handprogrammerare
ADD 50 Frekvensaddering mojlig
F-T™M 51 Tvangslige
RDY 52 Omriktare klar
SP-SET 53 Specialinstéillning
EMR 64 Sikert stopp
- 255 (Ingen funktion)

Listning av de log

iska utgangarna

Symbol Kod Utgangsbeteckning
RUN 00 Driftsignal
FA1 01 Frekvens uppnadd typ 1 - konstant
lhastighet

FA2 02 Frekvens uppnadd typ 2 — éverfrekvens
OL 03 Varningssignal éverlast

oD 04 Utgangsavvikelse for PID kontroll

AL 05 Larmsignal
Dc 06 lAnalogt ingéngsfel

FBV 07 PID andra stegets utgang

NDc 08 Nétverksfel

LOG 09 Logisk utgangsfunktion

ODc 10 Kommunikationsfel (option)

1.OC 43 Avkdnning av lag last

-24-




Konfigurering av analoga ingdngar
Foljande tabell visar instéllningarna for varierande analoga

ingdngssignaler.
A005 02 03 04 05
AT ingang | FRAN [ TILL |FRAN | TILL |FRAN [TILL [FRAN[TILL
Aktiv 0] [ PoT | [01] | POT [0] [o1]

Om [AT] inte tilldelats ndgon intelligent ingdng, betyder det att AT =
FRAN i ovanstaende tabell.

@ OBS: Analog ingadng O och Ol kan inte anvéndas samtidigt.

Listning av analoga utgangsfunktioner

Foljande tabell visar de tre funktioner som &r tillgdngliga for den
analoga utgingen:

 [AM], instillningarna gors under C028

Option | Funktion Beskrivning Motsvarande
Code Namn signalomrade
00 Utgangs-  |Aktuell 0 till max. frekv. 1 Hz

frekvens  |motorhastighet,
representerad via
PWM -signal

01 Utgangs- [Motorstrom (% av 0 till 200%
strom maximal utgdende
mérkstrom),
representerad via
PWM signal
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Anslutningarnas atdragningsmoment och kabelarea

Kabelarea och atdragningsmoment fér externa kablar redovisas i nedanstdende
tabell.

Ingéng Motoreffekt ) Kraftplintar Moment
= 4 Omriktarmodell Kabelarea
spinning | vy HP Fe-lbs | (Nm)
0.2 1/4 [X200-002SFEF/NFU
0.6 0.8
0.4 1/2 | X200-004SFEF/NFU L5 mm2
0.55 3/4 | X200-005SFEF (75°C)
0.75 1 |X200-007SFEF/NFU
11 11/2 |X200-011SFEF 09 | 12
200V 5
15 2 |X200-015SFEF/NFU 2.5 mm32
2.2 3 |X200022SFEF/NFU 4 mm2
3.7-75| 5-10 |X200-037-075LFU 6710 mm2 09 | 12
0.4 1/2  |X200-004HFEF/HFU
0.75 1 |X200-007HFEF/HFU 1.5 mm2
15 2 |X200-015HFEF/HFU
09 | 1.2
w00V | 22 3 |X200-022HFEF/HFU
Klass | 3.0 4 |X200-030HFEF 2(3;“5")2
[k
4.0-75| 510 |X200-040-075HFEF
Plintanslutning Kabelarea Moment
) Fe-lbs (N-m)
Logiska och analoga| 5 m2 0.16-0.19 | 0.22-0.25
anslutningar
Reld 0.5 mm2 0.37 — 0.44 0506
L e
Kabelskor

VARNING: Externt kablage, om det Terminal (ring lug)

utrustas med ringkabelskor, skall Cable support
dessa vara av godkind typ. De skall

Aven vara avpassade for riatt .
kabelarea. Kabelskon skall fixeras

pa kabeln med ett pressverktyg

Cable
specificerat av kabelskotillverkaren
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Stréombrytare och sékringsstorlekar

Omriktarens anslutning till kraftingdngarna pa 230-400V maste inkludera
en SS-EN listad strombrytare med 440V miérkspénning, eller SS-EN
listade sdkringar enligt tabell nedan.

Ingén; Motoreffekt q Sikring (A)
spinning [ EW | 1P Omriktarmodell (SSEN 60895 440V)
0.2 1/4 X200-002SFEF/NFU 10
0.4 1/2 X200-004SFEF/NFU 10
0.55 3/4 X200-005SFEF 10
Enfas/ 0.75 1 X200-007SFEF/NFU 16
nias
trefas 1.1 11/2 X200-011SFEF 16
200y | 15 2| X200-015SFEF/NFU 20 (Enfas)
16 (Trefas)
2.2 3 X200-022SFEF/NFU 25 (Enfas)
20 (Trefas)
3.7-7.5 | 5-10 X200-037-075LFU 30/ 50
0.4 1/2 X200-004HFEF/HFU 3
0.75 1 X200-007HFEF/HFU 6
1.5 2 X200-015HFEF/HFU 10
Trefas 2.2 3 X200-022HFEF/HFU 10
400V 3.0 4 X200-030HFEF 16
4.0 5 X200-040HFEF/HFU 16

Motor éverlastskydd

Hitachi X200 har ett inbyggt elektroniskt skydd fér motorn vid overlast,
vilket dr beroende av korrekt instéllning av fljande parametrar:

e Db012 “elektroniskt éverlastskydd”

e Db212 “elektroniskt dverlastskydd, 2:* motor”
Stdll in  motorns mirkstrom [A] med ovannimnda parametrar.
Instéllningsomradet ar 0.2 * - 1,0* omriktarens markstrom.

A VARNING: Nir tva eller flera motorer 4r anslutna till omriktaren kan de
inte skyddas av det inbyggda elektroniska motorskyddet. Installera istallet
ett externt termiskt reld for varje motor.
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