GD20-0R7G-4

Maksimal:

Tilslutningsdiagram Frekvensomformer GD20

0,75kW | 2,5Amp

Tilslutning UL n n VY

elmotor \ V/ Motor

3x400Volt " w\ 3~

Jordklemme PE, PE $
o -

- Skeerm afsluttes med
EMC forskruning i
motoren

Skeerm afsluttes med
EMC forskruning eller
metalbgjle mod
montageplade

Tilslutning +)

bremse-
modstand PB

Udgange
konfigguregrbar

OPTION
L1 v L1] R Forsyning
) 3x400Volt
L2 w2 S
Forsyning 2 SIS ¢ -15% / +10%
3x400Volt LL3 = t aL3 T 47-63Hz
PE E P PE Jordklemme
RJ45S Mulighed
eksternt
display og
"copy setting function"
Indgange
Eksempel: konfigurerbar
Frem P05.01=1
= L8 Indgang | YA
Bak P05.02=2
L — OSZ Indgang 2 ZSZOPTO
Reset P05.03=7
OS3 Indgang 3 ZSZOF?TE
(\84 Indgang 4 ZSZ
i
LHDI Indgang HDI 2382045
,)COM (GND +24V)
\
NPN/PNP styring
eendres o JPW
med lusplade. ke
PW/+24V eller I
COM/PW 2 )+24V
-
Eksempel: ,)1 0V+ (Ref. Potentiometer)
\
)AI1 (Anvendes til indbygget
otentiometer
9 P00.07=3 P )
f_% P00.06=2 ,)AI2 (Analog indgang 2)
S Y [© OO A2, Jumper J3
’CP'_ V (0-10v) | (0-20mA)
e Al3 (Analog indgang 3)
() (-10..+10V) (Skalerbar)
GND

I

(Analog udgang 1) AO1 |
Jumper J1 o 9 £

Skalerbar V (0-10v) | (0-20ma)

GND(

(Analog udgang 2) AO2 |
Jumper J2 o ¢ £

Skalerbar V (0-10v) | (0-20mA)

GND
Udgang: Y1

Open
Collector

=

CME
Max. 30V/DC 200mA

Modbus RTU
Afslutning RS485

Jumper J4 RS485+

OFF I \ ﬂ
RS485-
)

Relae udgang 1
"NO" RO1A

"NC" RO1B

"COM" R01C

230V/AC max. 3 amp
24V/DC max. 1 amp

\J

Stadard Drift
P06.03=1

Relee udgang 2
"NO" R02A
"NC" R02B

"COM" R02C

230V/AC max. 3 amp
24V/DC max. 1 amp

Standard Fejl
P06.04=5
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