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(® RYMASKON® 400-Modbus Rev. 2021-V13
RYMASKON® steht fiir eine Serie multifunktionaler Raumbediengerate. Das individuell konfigurierbare RYMASKON® 400-Modbus erméglicht
eine automatisierte Uberwachung und Regelung von Raumklima und Beleuchtung in einem Modbus-Netz. Es bietet zwei digitale Eingange und zwei
digitale bzw. analoge Ausgéange. An einem tbergeordneten Modbus-Master kann von zentraler Stelle aus in die Steuerung und Regelung des Raum-
klimas eingegriffen sowie die Vor-Ort-Bedienung selektiv oder komplett gesperrt werden. Dank der internen Ausgénge mussen die Eingaben und
Einstellungen am Gerat aber nicht zwingend vom Master verarbeitet werden, sodass jederzeit auch eine dezentrale Einzelraumregelung sichergestellt
ist. Ein interner Sensor erfasst die Raumtemperatur.

Fur die Bedienung und Konfiguration vor Ort stehen in der Glasfront des Gerats sechs frei beleghare Funktionstasten zur Verfugung. Ein einge-
lassener Drehimpulsgeber mit mittiger Eingabetaste ermdglicht das manuelle Andern bzw. Parametrieren der Einstellungen vor Ort. Gewinschte
Funktionen (wie ,Licht EIN") und Anzeigewerte lassen sich beim Betreten des Raums bequem iiber einen N&herungssensor aktivieren. Das speziell
fur die Raumbedienung konzipierte Multifunktionsdisplay ist dimmbar und bietet eine Ubersichtliche Anzeige aller verfugbaren Raumdaten mittels
intuitiver Symbolik. Neben Uhrzeit, Wochentag und Klimaparametern (Temperatur, Feuchtigkeit, Taupunkt, COp-Gehalt) kdnnen auch weiteren Funktionen,
wie Heiz-/Kuhl- und Lifterbetrieb, Fenster offen, Beleuchtung, Alarm, Tastensperre oder Raumbelegung dargestellt werden.

TECHNISCHE DATEN

Versorgungsspannung: 24V DC (+10%)

Leistungsaufnahme: 1,08 W bei 100% Hintergrundbeleuchtung
0,94 W bei 15% Hintergrundbeleuchtung
0,89 W ohne Hintergrundbeleuchtung

(ohne Verbraucher an den Stellausgéngen)

Eingénge: 2 digitale Eingange
Uber zusétzliches 0V Ausgangssignal *

Ausgange: RYMASKON 410: 2 analoge Ausgénge (0-10V DC),
Nennstrom max. 4 mA
RYMASKON 420: 2 digitale Ausgénge oder PWM,
Nennstrom 400mA (Kurzschluss max. 1,2 A)

RS485 Madbus RTU Slave (57600, 38400, 19200, 9600 Baud),
Busabschluss tber DIP-Schalter einstellbar

Sensor: NTC 10kQ, 0..+70°C, Genauigkeit +0,4K

Schnittstelle:

Bedienelemente: Multifunktionsdisplay, 6 Taster, 1 Drehimpulsgeber, 1 N&herungssensor (IR)

elektrischer Anschluss:

0,14 - 1,5mm2, uber Steckschraubklemmen

Gehéause: Kunststoff, Front aus Glas, Farbe Schwarz oder WeiB

AbmaBe: 88 x 173 x 30 mm  (incl. Anschlussklemmen)

Montage: mittels Montageplatte aus Kunststoff (siehe MaBzeichnung),
Wandmontage oder auf UP-Doppelschalterdose

Umgebungstemperatur: +5...+40°C (Betrieb); —10...+50°C (Lagerung)

zulassige Luftfeuchte:

0...85% r.H. (chne Betauung)

Schutzart: IP 20 (nach EN 60529)

Normen: CE-Konformitat, elektromagnetische Vertraglichkeit nach EN 61 326,
EMV-Richtlinie 2014 / 30/ EU

RYMASKON® 400-Modbus Raumbediengerat zur Raumautomation

Typ/WGO02 Ki ikation Ausgang Farbe Display Art.-Nr.

RYMASKON® 410-Modbus

RYMASKON 411 RS485 2x (analog) 0-10V schwarz 1901-5121-2101-000
RYMASKON 412 RS485 2x (analog) 0-10V weif 1801-5121-2102-000
RYMASKON® 420-Modbus

RYMASKON 421 RS485 2x (digital / PWM) schwarz 1901-5121-2201-000
RYMASKON 422 RS485 2x (digital / PWM) weiB 1801-5121-2202-000

PWM = Pulsbreitenmodulation (pulse-width modulation)
ZUBEHOR
KA2 -Modkt K ikati day
LA-Modt Lei enhl

1806-1200-0000-100
1806-1300-0000-100

(USB/RS485) zur Systemanbindung

at (mit Abschlusswiderstand) als aktiver Busabschluss
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Schaltbild * RYMASKON® 410-Modbus Anschlussbild RYMASKON® 410-Modbus
X2
MOD1+ Eingang1 |@1 | DI-1 (digitall OV
MOD1- Eingang2 |@2 | DI-2 (digital) OV
(7}& @3 | GND
1 +UB 24V /1 Ausgang 1 |@4 | AO-1 (analog) 0-10V DC
—UB GND Ausgang2 |@5 | AO-2 (analog) 0-10VDC
R i s i @6 | GND
(_|»e X1
- 5 @1 | +UB 24vDC
X101 | X1.2 [X1.3B|X14A[ X15 | X1.6 | X1.7 | X1.8 | X1.9 | X1.10 @2 | -UB GND
+24V | GND |RS485|RS485| GND GND | GND | GND @3 | RS485-B (Modbus RTU)
@4 | RS485-A [Modbus RTU)
ON DIP (05 | GND
RYMASKON 410 nnme %73
1234 =
@8 | GND
DI-1 | DI-2 | GND AO-1 | AO-2 | GND % gzg
X21 | 2.2 | x2.3 X2.4 | X2.5 | X2.6 e =
I I
\ : J/ l J/ —> DI X2.1
—> DI-2 X2.2
= GND X2.3
Schaltbild * RYMASKON® 420-Modbus Anschlussbild RYMASKON® 420-Modbus
X2
MOD1+ Eingang1 |@1 | DI-1 (digital) OV
MOD1- Eingang?2 [@2 | DI-2 (digital) OV
(7} @3 | GND
—1 +UB 24V /1 Ausgang1 [@4 | DO-1 (digital / PWM)
_UB GND Ausgang2 |@5 | DO-2 (digital/ PWM)
S i s @6 | GND
(e X1
e @1 | +UB 24VDC
X101 | X1.2 [X1.3B|X14A[ X15 | X1.6 | X1.7 | x1.8 | X1.9 | X1.10 @2 | -UB GND
+24V | GND |RS485|RS485| GND GND | GND | GND @3 | RS485-B (Modbus RTU)
@4 | RS485-A [Modbus RTU)
ON DIP 5 | OND
RYMASKON 420 nnmn %
1234 @8 | GND
9 | GND
DI-1 | DI-2 | GND DO-1 | DO-2 | GND % SND
X21 | x2.2 | x2.3 X2.4 | X25 | X2.6 L
I I
\ : J/ l J/ —> DI X2.1
— DI-2 X2.2
= GND X2.3

DIP-Schalter RYMASKON® 400-Medbus
Busabschluss RS485 DIP 3 DIP 4
aktiviert (default) ON ON
deaktiviert OFF OFF
Hinweis:

Der Busabschluss der RS485-Schnittstelle (DIP3 und DIP4)
muss immer paarweise eingestellt werden!

* digitale Eingénge (DI1/DI2)
Zur Aufschaltung von potentialfreien Kontakten
wird ein GND-Signal (z.B. Klemme X2.3) tber
den Kontakt an den gewiinschten Eingang gefiihrt



(@ RYMASKON® 400-Modbus | Installation und Konfiguration

Montage
Die Befestigung erfolgt iber den mitgelieferten Montagerahmen, der bauseits auf eine Doppel-Gerate-Verbindungsdose montiert wird.
AnschlieBend wird mit den oberen und unterne Halteclips die Geratefront am Montagerahmen befestigt.

Inbetriebnahme

Uberpriifen Sie zuerst den Anschluss beider Klemmblécke auf Richtigkeit und verbinden Sie beide Klemmblacke mit dem RYMASKON® 400.
Nach dem Anschluss des Gerates warten Sie ca. 20 Sekunden.

Danach gelangen Sie durch gleichzeitiges dricken und halten (5 Sekunden) der ENTER-Taste [8] und

der B-Uhr-Position des Drehimpulsgebers [7] in den Administrations-Modus (Frontschema siehe Seite 16).

In der gréBeren Anzeige wird die Parameternummer (z.B. ,P1") und in der kleineren Anzeige der aktuelle Wert dargestellt.

Die Auswahl des gewlnschten Parameters erfolgt iiber den Drehimpulsgeber.

Eine Anderung des Wertes beginnt durch Antippen der ENTER-Taste [81 und wird durch ein Blinken des aktuellen Wertes angezeigt.
Uber den Drehimpulsgebers [71 kann der Wert nun in den zuldssigen Grenzen verandert werden.

Durch erneutes Antippen der ENTER-Taste [8] wird der eingestellte Wert Gbernommen und gespeichert.

Durch driicken und halten (2 Sekunden) der ENTER-Taste [8] wird der Administrations-Modus beendet.

Konfiguration

Die Konfiguration der Kommunikationsschnittstelle muss am Gerat vorgenommen werden (Tabelle siehe Seite 15).
Alle anderen Parameter konnen auch tber den Modbus-Konfigurator oder Gber den Modbus-Master verdndert werden.
Siehe hierzu die vollstandige Beschreibung unter www.spluss.de

Bitte beachten
- Es ist dringend darauf zu achten, dass sich die Versorgungsspannung der einzelnen RYMASKON® 400 - Geréte
auf ein gemeinsames Bezugspotential bezieht (einheitliches GND-Signal).
— Bei der Verwendung beider Ausgénge ist darauf zu achten, dass die Ventile vom gleichen Typ sind.
— Aufgrund von groBen Toleranzen bei thermischen Stellantrieben ist eine genaue Einstellung der Ventiléffnung tiber ein PWM-Signal nicht mdglich.
— Jede Moduladresse darf nur einmal vergeben werden.
— Uber den Modbus-Konfigurator kénnen ausschlieBlich Gerate mit den Adressen 1...3 angesprochen werden.
Weitere Anweisungen zur Verwendung des RYMASKON® 400 finden sie unter www.spluss.de

Wichtige Hinweise

hedi

Als AGB gelten ausschlieBlich unsere sowie die giiltigen ,Allg inen Liefer 1gen fiir Er
(ZVEI Bedingungen) zuziiglich der Erganzungsklausel ,Erweiterter Eigentumsvorbehalt®.

und Leistungen der Elektroindustrie”

AuBerdem sind folgende Punkte zu beachten:
— Vor der Installation und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!
Der Anschluss der Gerate darf nur an Sicherheitskleinspannung und im spannungslosen Zustand erfolgen.
Um Schaden und Fehler am Gerét (z.B. durch Spannungsinduktion) zu verhindern, sind abgeschirmte Leitungen zu verwenden,
eine Parallelverlegung zu stromfiihrenden Leitungen zu vermeiden und die EMV- Richtlinien zu beachten
— Dieses Gerat ist nur fir den angegebenen Verwendungszweck zu nutzen, dabei sind die entsprechenden Sicherheitsvorschriften des VDE,
der Lander, ihrer Uberwachungsorgane, des TUV und der drtlichen EVU zu beachten
Der Kaufer hat die Einhaltung der Bau- und Sicherungsbestimmung zu gew&hrleisten und Gefahrdungen aller Art zu vermeiden.
Fur Mangel und Schaden, die durch unsachgeméaBe Verwendung dieses Gerétes entstehen, werden keinerlei Gewahrleistungen und Haftungen ibernommen.
Folgeschaden, welche durch Fehler an diesem Geréat entstehen, sind von der Gewahrleistung und Haftung ausgeschlossen.
— Montage und Inbetriebnahme der Gerate darf nur durch Fachpersonal erfolgen.
— Es gelten ausschlieBlich die technischen Daten und Anschlussbedingungen der zum Gerat gelieferten Montage- und Bedienungsanleitung, Abweichungen zur
Katalogdarstellung sind nicht zusatzlich aufgefiihrt und im Sinne des technischen Fortschritts und der stetigen Verbesserung unserer Produkte maglich.
Bei Veranderungen der Gerate durch den Anwender entfallen alle Gewéahrleistungsanspriiche
Dieses Gerat darf nicht in der N&he von Wé&rmequellen (z.B. Heizkérpern) oder deren Wéarmestrom eingesetzt werden, eine direkte Sonneneinstrahlung
oder Warmeeinstrahlung durch &hnliche Quellen (starke Leuchte, Halogenstrahler) ist unbedingt zu vermeiden.
— Der Betrieb in der Nahe von Geraten, welche nicht den EMV-Richtlinien entsprechen, kann zur Beeinflussung der Funktionsweise fihren
— Dieses Gerat darf nicht fir Uberwachungszwecke, welche dem Schutz von Personen gegen Gefahrdung oder Verletzung dienen und
nicht als Not-Aus-Schalter an Anlagen und Maschinen oder vergleichbare sicherheitsrelevante Aufgaben verwendet werden.
— Die Gehéause- und Geh&usezubehormaBe kdnnen geringe Toleranzen zu den Angaben dieser Anleitung aufweisen.
Veréanderungen dieser Unterlagen sind nicht gestattet
Reklamationen werden nur vollstandig in Originalverpackung angenommen

zur Inbetri e:

Dieses Gerat wurde unter genormten Bedingungen kalibriert, abgeglichen und geprft. Bei Betrieb unter abweichenden Bedingungen empfehlen wir Vorort eine
manuelle Justage erstmals bei Inbetriebnahme sowie anschlieBend in regelméBigen Abstanden vorzunehmen

Eine Inbetriebnahme ist zwingend durchzufiihren und darf nur von Fachpersonal vorgenommen werden!
Vor der Montage und Inbetriebnahme ist diese Anleitung zu lesen und die alle darin gemachten Hinweise sind zu beachten!



RYMASKON® 400-Modbus Rev. 2021-V13
RYMASKON® stands for a series of multifunctional room control units. The individually configurable RYMASKON® 400 - Modbus enables automated
monitoring and control of the indoor climate and illumination in a Modbus network. It has two digital inputs and two digital/analogue outputs. Room
climate control and regulation can be accessed from a central point on a higher-level Modbus master and on-site operation can be selectively
or completely disabled. Thanks to its internal outputs, the inputs and settings on the device do not necessarily have to be processed by the master.
This means that it is also possible to have decentralised individual room control at any time. An internal sensor detects the room temperature.

Six freely assignable function buttons on the front panel of the unit can be used for on-site operation and configuration. An integrated rotary encoder
with a central input button enables manual adjustment of settings and parameter assignment on location. Desired functions (such as "Light ON") and
display values can be activated by triggering an approximation sensor when entering the room. The dimmable multifunctional display is designed
specifically for room operation and uses intuitive symbols for a clear view of all available spatial data. Besides the time, weekday and climate
parameters (temperature, humidity, dew point, CO, content), it can also display additional features, such as heating/cooling and fan modes, window
open, lighting, alarm, key lock or room occupancy.

TECHNICAL DATA

Power supply:

24V DC (+=10%)

Power consumption:

1.08W at 100 % backlighting

0.94W at 15% backlighting

0.89W without backlighting

(without load at the actuator outputs)

Inputs: 2 digital inputs
without additional OV output signal *
Outputs: RYMASKON 410: 2 analogue outputs (0-10V DC)
rated current max. 4mA
RYMASKON 420: 2 digital outputs or PWM
rated current 400mA (short circuit max. 1.2A)
Interface: RS485 Modbus RTU Slave (57600, 38400, 19200, 9600 Baud),
bus termination can be set via DIP switch
Sensor: NTC 10kQ, 0..+70°C, precision £0.4K

Operating elements:

multifunctional display, B touch buttons, 1 rotary encoder, 1 approximation sensor (IR)

Electrical connection:

0.14-1.5mm?, via plug-in screw terminals

Housing: plastic, glass front panel, black or white colour
Dimensions: 88 x 173 x 30 mm (incl. connection terminals)
Mounting: using a plastic mounting plate (see dimensional drawing),

wall mounting or on in-wall flush double switch box

Ambient temperature:

+5...+40°C (operation); -10...+50°C (storage)

Permitted humidity:

0...85% r.H. (without dew formation)

Protection type:

IP 20 (according to EN 60 529)

Standards:

CE-conformity, electromagnetic compatibility according to EN 61 326,

EMC Directive 2014 / 30/ EU

RYMASKON® 400-Modbus Room control unit for room mation

Type/WG02 Communication Output Colour Display Item No.

RYMASKON® 410-Modbus

RYMASKON 411 RS485 2x (analog) 0-10V black 1901-5121-2101-000
RYMASKON 412 RS485 2x (analog) 0-10V white 1801-5121-2102-000
RYMASKON® 420-Modbus

RYMASKON 421 RS485 2x (digital / PWM) black 1901-5121-2201-000
RYMASKON 422 RS485 2x (digital / PWM) white 1801-5121-2202-000

PWM = pulse-width modulation

KA2 -Modkt C ication adapter (USB/RS485) for system connection 19806-1200-0000-100
LA -Modk Line ter device (with terminating resistor) as an active bus termination 1906-1300-0000-100




RYMASKON® 400-Modbus

Rev. 2021-V13

Schematic diagram * RYMASKON® 410-Modbus Connecting RYMASKON® 410-Modbus
diagram
X2
MOD1+ Input1 |@1 | DI-1 (digital) OV
MOD1- Input2 [@2 | DI-2 (digital) OV
(7}& @3 | GND
—1 +UB 24V /1 Output1 |@4 | AO-1 (analogue) 0-10V DC
—UB GND Output2 (@5 | AO-2 (analogue) 0-10VDC
R i s i @6 | GND
(_|»e X1
- 5 @1 | +UB 24vDC
X11 | X1.2 [X13B|X14A| X15 | X1.6 | X1.7 | X1.8 | X1.9 | X1.10 @2 | -UB GND
+24V | GND |RS485|RS485| GND GND | GND | GND |@3 | RS485-B (Modbus RTU)
@4 | RS485-A (Modbus RTU)
ON DIP (05 | GND
RYMASKON 410 nnme %
1234 =
@8 | GND
DI-1 | DI-2 | GND AO-1 | AO-2 | GND % gzg
X21 | 2.2 | x2.3 X2.4 | X2.5 | X2.6 e =
I I
\ : J/ l J/ —> DI X2.1
—> DI-2 X2.2
= GND X2.3
Schematic diagram * RYMASKON® 420-Modbus Connecting RYMASKON® 420-Modbus
diagram
X2
MOD1+ Input1 |21 | DI-1 (digital) OV
MOD1- Input2 [@2 | DI-2 (digital) OV
(7} @3 | GND
— +UB 24V /1 Output1 (@4 | DO-1 (digital / PWM)
_UB GND Output2 (@5 | DO-2 (digital/ PWM)
S i s @6 | GND
(e X1
e @1 | +UB 24VDC
X101 | X1.2 [X1.3B|X14A[ X15 | X1.6 | X1.7 | x1.8 | X1.9 | X1.10 @2 | -UB GND
+24V | GND |RS485|RS485| GND GND | GND | GND @3 | RS485-B (Modbus RTU)
@4 | RS485-A (Modbus RTU)
ON DIP &5 | GND
RYMASKON 420 nnmn %’
1234 @8 | GND
9| GND
DI-1 | DI-2 | GND DO-1 | DO-2 | GND % gND
X21 | x2.2 | x2.3 X2.4 | X2.5 | X2.6 e
I I
\ : J/ l J/ —> DI X2.1
— DI-2 X2.2
= GND X2.3

DIP Switch RYMASKON® 400-Medbus
RS 485 bus termination DIP 3 DIP 4
activated (default) ON ON
deactivated OFF OFF

Note:

in pairs!

Always configure the bus termination of the RS 485 interface (DIP 3 and DIP 4)

* digital inputs (DI1/DI2)
In order to connect potential-free contacts,
a GND signal (e.g. terminal X2.3) should be routed
to the desired input via the contact.



RYMASKON® 400-Modbus | Installation and configuration

Installation
The device is attached to the mounting frame, which is mounted onto a local dual device junction box.
The device front panel is then attached to the mounting frame by means of the upper and lower retaining clips

Putting into operation

First, ensure that both terminal blocks are installed properly and connect them to the RYMASKON®400.
Wait approximately 20 seconds after connecting the device.

Then press and hold the ENTER key [8] and the B o'clock position of the rotary pulse encoder [7] for 5 seconds
to enter the administration mode (see page 16 for a schematic diagram of the front).

The larger display shows the parameter number (e.g. "P 1") and the smaller display shows the current value.
The desired parameter is selected via the rotary encoder.

A value change is initiated by tapping the ENTER key [8] and is indicated by flashing of the current value.
Now you can use the rotary pulse encoder [7] to change the value within the permissible limits

Tap the ENTER key [8] again to apply and save the set value.

To exit the Administrator mode, press and hold the ENTER key [8] for 2 seconds.

Configuration

The communication interface must be configured from the device (see table on page 15).

All other parameters can also be changed from the Modbus Configurator or the Modbus master.
For a full description, visit www.spluss.de

Please note

— Always ensure that the supply voltage of the individual RYMASKON® 400 devices is based on a common reference potential
(consistent GND signal).

— When using both outputs, make sure that the valves are of the same type

— Due to large tolerances in thermal actuators, it is not possible to adjust the valve opening precisely via a PWM signal.

— Each module address can only be assigned once.

— Only devices with addresses 1...3 can be addressed via the Modbus Configurator.
For further instructions on how to use your RYMASKON® 400, please visit www.spluss.de

Important notes

Our “General Terms and Conditions for Business" together with the “General Conditions for the Supply of Products and Services of the Electrical and

Electronics Industry” (ZVEI conditions) including supplementary clause “Extended Retention of Title” apply as the exclusive terms and conditions.

In addition, the following points are to be observed:

— These instructions must be read before installation and putting in operation and all notes provided therein are to be regarded!

— Devices must only be connected to safety extra-low voltage and under dead-voltage condition. To avoid damages and errors at the device (e.g. by voltage
induction) shielded cables are to be used, laying parallel with current-carrying lines is to be avoided, and EMC directives are to be observed.

— This device shall only be used for its intended purpose. Respective safety regulations issued by the VDE, the states, their control authorities, the TUV and
the local energy supply company must be observed. The purchaser has to adhere to the building and safety regulations and has to prevent perils of any kind.

No warranties or liabilities will be assumed for defects and damages arising from improper use of this device

Consequential damages caused by a fault in this device are excluded from warranty or liability.

— These devices must be installed and commissioned by authorised specialists.

— The technical data and connecting conditions of the mounting and operating instructions delivered together with the device are exclusively valid. Deviations
from the catalogue representation are not explicitly mentioned and are possible in terms of technical progress and continuous improvement of our products.

In case of any modifications made by the user, all warranty claims are forfeited.

— This device must not be installed close to heat sources (e.g. radiators) or be exposed to their heat flow.
Direct sun irradiation or heat irradiation by similar sources (powerful lamps, halogen spotlights) must absolutely be avoided.

— Operating this device close to other devices that do not comply with EMC directives may influence functionality.

— This device must not be used for monitoring applications, which serve the purpose of protecting persons against hazards or injury,
or as an EMERGENCY STOP switch for systems or machinery, or for any other similar safety-relevant purposes.

— Dimensions of enclosures or housing accessories may show slight tolerances on the specifications provided in these instructions.

— Modifications of these records are not permitted.

— In case of a complaint, only complete devices returned in original packing will be accepted.

Notes on commissioning:
This device was calibrated, adjusted and tested under standardised conditions. When operating under deviating conditions, we recommend performing an
initial manual adjustment on-site during commissioning and subsequently at regular intervals.

Commissioning is mandatory and may only be performed by qualified personnel!
These instructions must be read before installation and commissioning and all notes provided therein are to be regarded!



(® RYMASKON® 400-Modbus Rev. 2021-V13

RYMASKON® désigne une série d'unités de commande d'ambiance multifonctionnelles. Le RYMASKON® 400 - Modbus individuellement configurable
permet d'effectuer une surveillance et une régulation automatique du climat ambiant et de I'éclairage dans un réseau Modbus. Il dispose de deux entrées
numériques et de deux sorties numériques et analogiques. A partir de I'emplacement central d'un maitre Modbus supérieur, il est possible d'intervenir
dans la commande et la régulation du climat ambiant ainsi que de bloquer la commande sur site entierement ou de maniere sélective. Grace aux sorties
internes, les saisies et les réglages sur I'appareil ne doivent plus obligatoirement étre traités par la maitre si bien qu'une régulation individuelle de
pieces décentralisée est garantie a tout moment. Un capteur interne mesure la température ambiante.

Pour la commande et la configuration sur site, six touches de fonction programmables sont disponibles dans la face en verre de I'appareil. Un impulseur
de rotation intégré avec touche de saisie centrale permet d'effectuer des modifications ou de paramétrer manuellement les réglages sur site. Les
fonctions souhaitées (telles que « Lumiére ON ») et les valeurs d'affichage peuvent étre aisément activées via un détecteur de proximité lorsqu'une
personne pénétre dans la piece. L'écran multifonctions congu spécialement pour la commande d'ambiance est équipé d'un variateur et offre un affichage
clair de toutes les données d'ambiance disponible via des symboles intuitifs. Outre I'heure, le jour de la semaine et les parametres climatiques
(température, humidité, point de rosée, teneur en COp), d'autres fonctions telles que le mode chauffage/refroidissement et ventilation, fenétre
ouverte, éclairage, alarme, verrouillage des touches et occupation des pieces peuvent également étre représentées.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tension d'alimentation : 24V cc (£10%)

Puissance absorbée : 1,08 W pour un rétro-éclairage de 100%
0,94 W pour un rétro-éclairage de 15%
0,89 W sans rétro-éclairage
(sans consommation aux sorties de réglage)

Entrées : 2 entrées numeériques
via signal de sortie supplémentaire OV *

Sorties : RYMASKON 410: 2 sorties analogiques (0-10V CC),
courant nominal max. 4 mA
RYMASKON 420: 2 sorties numériques ou PWM,
courant nominal 400 mA (court-circuit max. 1,2 A)

Interface : RS485 Modbus RTU Slave (57600, 38400, 19200, 9600 Baud),
terminaison de bus réglable via interrupteur DIP
Capteur : NTC 10kQ, 0..+70°C, précision +0,4K
Eléments de commande : écran multifonctions, B boutons, 1 impulseur de rotation, 1 détecteur de proximité (IR)

Raccordement électrique : 0,14 -1,5mm?, via bornes a fiche enfichable

Boitier : plastique, face avant en verre, couleur noir ou blanc
Dimensions : 88 x 173 x 30 mm (bornes de connexion incl.)
Montage : au moyen d'une plague de montage en plastique (voir plan cotél,

montage mural ou sur boitier d'interrupteurs double encastré

Température ambiante : +5...440°C (fonctionnement); -10...+50°C (stockage)

Humidité d'air admissible : ~ 0...85% h.r. (sans condensation)

Type de protection : IP 20 (selon EN 60529)

Normes : conformité CE, compatibilité électromagnétique selon EN 61 326,
Directive «CEM» 2014 /30/EU

RYMASKON® 400-Modbus Module de commande d'ambiance pour l'automatisation des loc

Type/WG02 communication sortie couleur écran référence
RYMASKON® 410-Modbus

RYMASKON 411 RS485 2x (analogique) 0-10V nair 1801-5121-2101-000
RYMASKON 412 RS485 2x (analogique) 0-10V blanc 1801-5121-2102-000
RYMASKON® 420-Modbus

RYMASKON 421 RS485 2x (numérique / PWM) noir 1901-5121-2201-000
RYMASKON 422 RS485 2x (numérique / PWM) blanc 19801-5121-2202-000

PWM = modulation de largeur d'impulsion (pulse-width modulation)

KA2 -Modk Adap de ication (USB/RS485) pour la connexion au systéme 1906-1200-0000-100

LA-Modbus Appareil de terminaison de ligne (avec résistance de terminaison) en tant que terminaison de bus active 1906-1300-0000-100
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Schéma de raccordement * RYMASKON® 410-Modbus Schéma de RYMASKON® 410-Modbus
raccordement
X2
MOD1+ Input1 |@1 | DI-1 (digital) OV
MOD1- Input2 [@2 | DI-2 (digital) OV
(7}& @3 | GND
—1 +UB 24V /1 Output1 |@4 | AO-1 (analogue) 0-10V DC
—UB GND Output2 (@5 | AO-2 (analogue) 0-10VDC
e s [ @6 | GND
(_|»e X1
i B @1 | +UB 24vDC
X11 | X1.2 [X13B|X14A| X15 | X1.6 | X1.7 | X1.8 | X1.9 | X1.10 @2 | -UB GND
+24V | GND |RS485|RS485| GND GND | GND | GND |@3 | RS485-B (Modbus RTU)
@4 | RS485-A (Modbus RTU)
ON DIP (05 | GND
RYMASKON 410 nnme %
1234 =
@8 | GND
DI-1 | DI-2 | GND AO-1 | AD-2 | GND % gzg
X2 | X2.2 | 2.3 X2.4 | X2.5 | X2.6 e =l
I I
\ : J/ l J/ — DI X2.1
—> DI-2 X222
= GND X2.3
Schéma de raccordement * RYMASKON® 420-Modbus Schéma de RYMASKON® 420-Modbus
raccordement
X2
MOD1+ Input1 |21 | DI-1 (digital) OV
MOD1- Input2 [@2 | DI-2 (digital) OV
(7} @3 | GND
— +UB 24V /1 Output1 (@4 | DO-1 (digital / PWM)
_UB GND Output2 (@5 | DO-2 (digital/ PWM)
S i s @6 | GND
(e X1
e @1 | +UB 24VDC
X101 | X1.2 [X1.3B|X14A[ X15 | X1.6 | X1.7 | x1.8 | X1.9 | X1.10 @2 | -UB GND
+24V | GND |RS485|RS485| GND GND | GND | GND @3 | RS485-B (Modbus RTU)
@4 | RS485-A (Modbus RTU)
ON DIP &5 | GND
RYMASKON 420 nnmn %’
1234 @8 | GND
9] GND
DI-1 | DI-2 | GND DO-1 | DO-2 | GND % gND
X2 | X2.2 | 2.3 X2.4 | X2.5 | X2.6 e
I I
\ : J/ l J/ —> DI X2.1
— DI-2 X22
= GND X2.3

Interrupteur DIP

RYMASKON® 400-Modbus

doit toujours &tre réglée par paire.

Terminaison de bus RS485 DIP 3 DIP 4
activé (default) ON ON

désactivé OFF OFF

Attention :

La terminaison de bus de l'interface RS 485 (DIP 3 et DIP 4)

* entrées numériques (DI1/DI2)
Pour I'activation de contacts sans potentiel,
un signal GND (par ex. borne X2.3)
est relié a I'entrée souhaitée via le contact.




® RYMASKON® 400-Modbus | Installation et configuration

Montage
La fixation s'effectue avec le cadre de montage fourni qui est installé sur site sur une boite de raccordement pour deux appareils.
La face avant de I'appareil est ensuite fixée a l'aide de clips de fixation inférieur et supérieur sur le cadre de montage.

Mise en route

Vérifiez d'abord si le branchement des deux borniers est correct et raccordez les deux borniers au RYMASKON® 400.

Attendez env. 20 secondes apres le branchement de I'appareil.

Vous accéderez ensuite au mode d'administration en appuyant et en maintenant simultanément (5 secondes) la touche ENTER [8] et

la position sur 6 heures de l'impulseur de rotation [7] (schéma de la face avant, voir page 16).

Le numéro de parametre (par ex. « P1 ») est affiché dans le grand écran d'affichage et la valeur actuelle est affichée dans le petit écran d'affichage.
La sélection du parametre souhaité se fait via l'impulseur de rotation.

Une modification de la valeur commence par la pression de la touche ENTER [8] et est signalée par le clignotement de la valeur actuelle.
La valeur peut a présent étre modifiée via I'impulseur de rotation [7] dans les limites admises.

Une nouvelle pression de la touche ENTER [8] permet d'appliquer et d'enregistrer la valeur réglée.

La pression et le maintien (2 secondes) de la touche ENTER [8] permet de quitter le mode administrateur.

Configuration

La configuration de l'interface de communication doit étre effectuée sur I'appareil (voir tableau, page 15).

Tous les autres parametres peuvent également étre modifiés via le configurateur Modbus ou le maitre Modbus.
Voir a ce sujet la description complete sur www.spluss.de

Note

— |l faut impérativement veiller & ce que la tension d'alimentation des différents appareils RYMASKON® 400
se rapportent a un potentiel de référence commun (signal GNG commun).

— Si les deux sorties sont utilisées, veiller a ce que les valves soient du méme type.

— En raison de tolérances importantes pour les servomoteurs thermiques, un réglage exact de 'ouverture des valves n'est pas possible
via un signal PWM.

— N'attribuer qu'une seule fois chacune des adresses de module.

— Seuls les appareils avec les adresses 1...3 peuvent étre interrogés via le configurateur Modbus.
Vous trouverez de plus amples instructions concernant I'utilisation du RYMASKON® 400 sur www.spluss.de

Généralités

Seules les CGV de la société S+S, les «Conditions générales de livraison du ZVEI pour produits et prestations de l'industrie électronique» ainsi que
la clause complémentaire «Réserve de propriété étendue» s’appliquent a toutes les relations commerciales entre la société S+S et ses clients.
Il convient en outre de respecter les points suivants :
— Avant de procéder a toute installation et a la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes qui y sont précisées !
Les raccordements électriques doivent étre exécutés HORS TENSION. Ne branchez I'appareil que sur un réseau de trés basse tension de sécurité.
Pour éviter des endommagements / erreurs sur I'appareil (par ex. dus a une induction de tension parasite), il est conseillé d'utiliser des cables blindés,
ne pas poser les cables de sondes en paralléle avec des cables de puissance, les directives CEM sont a respecter.
— Cet appareil ne doit étre utilisé que pour 'usage qui est indiqué en respectant les regles de sécurité correspondantes de la VDE, des Landers,
de leurs organes de surveillance, du TUV et des entreprises d'approvisionnement en énergie locales.
L'acheteur doit respecter les dispositions relatives a la construction et a la sécurité et doit éviter toutes sortes de risques.
— Nous déclinons toute responsabilité ou garantie pour les défauts et dommages résultant d'une utilisation inappropriée de cet appareil
Nous déclinons toute responsabilité ou garantie au titre de tout dommage consécutif provoqué par des erreurs commises sur cet appareil.
Linstallation et la mise en service des appareils doit étre effectuée uniqguement par du personnel qualifié.
— Seules les données techniques et les conditions de raccordement indiquées sur la notice d’'instruction accompagnant I'appareil sont applicables,
des différences par rapport a la présentation dans le catalogue ne sont pas mentionnées explicitement et sont possibles suite au progrés technique et
a 'amélioration continue de nos produits.
— En cas de modifications des appareils par l'utilisateur, tous droits de garantie ne seront pas reconnus.
Cet appareil ne doit pas étre utilisé a proximité des sources de chaleur (par ex. radiateurs) ou de leurs flux de chaleur, il faut impérativement éviter
un ensoleillement direct ou un rayonnement thermique provenant de sources similaires (lampes trés puissantes, projecteurs a halogene).
L'utilisation de I'appareil a proximité d’appareils qui ne sont pas conformes aux directives « CEM» pourra nuire a son mode de fonctionnement
Cet appareil ne devra pas étre utilisé a des fins de surveillance qui visent a la protection des personnes contre les dangers ou les blessures ni comme
interrupteur d'arrét d'urgence sur des installations ou des machines ni pour des fonctions relatives a la sécurité comparables.
Il est possible que les dimensions du boitier et des accessoires du baitier divergent Iégerement des indications données dans cette notice.
— Il est interdit de modifier la présente documentation.
— En cas de réclamation, les appareils ne sont repris que dans leur emballage d'origine et si tous les éléments de I'appareil sont complets.

Consignes de mise en service :
Cet appareil a été étalonng, ajusté et testé dans des conditions normalisées. En cas de fonctionnement dans des conditions différentes, nous recommandons
un premier réglage manuel sur site lors de la mise en service et a intervalles réguliers par la suite.

La mise en service ne doit étre effectuée que par du personnel qualifié !
Avant de procéder a l'installation et a la mise en service, veuillez lire attentivement la présente notice et toutes les consignes
qui y sont précisées !
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RYMASKON® — 370 cepua MHOrodyHKLNOHaNbHbIX Npubopos AnA noMmelleHuii. VIHouBuayansHo HacTpauBaembiii, nopkoyaemblit K wuHe Modbus
npubop RYMASKON® 400 - Modbus npeHasHaueH A8 aBTOMaTUUECKOr0 KOHTPONA U PErysIMpOBaHNA MUKPOK/IMMATa U OCBELLeHNA B nomelweHmnax. OH
coaepxut asa LlI/IQ)pUEbIX Bxoaa v asa LLMd)pUEbIX nnn aHanorosbiX BbIX0Aa. C UEHTPanbHOro nynbTa ynpasneHna MOXHO KOHTPONUPOBaTb U Perynnposatb
MWKPOKMNMAT B MOMELLEHM C nomolubio Beayliero ycrporictea Modbus Gonee BbICOKOrO YypoBHA, @ Takxe BbIBOPOUYHO MK NONHOCTbIO BrokupoBaTh
BOSMOXHOCTb yNpaBfeHns B MECTe akcryatauuu npubopa. bnarofapa BHYTPEHHUM BbIX04aM, BBOAUMbIE AaHHbIE 1 HACTPOIKYM Npubopa He 0bA3aTenbHo
O0JKHbI UﬁpaﬁaThlBaThGﬂ Beayuwum yCTDOﬁCTEOM, YTO rapaHTupyeT AEeUEeHTPaIn30BaHHOE PErynupoBaHne napameTpoB 0TAENbHbIX V'IDMELI.LEHVIIZ B nioboe
BpemA. BHYTPeHHNIT aTunK N3MepAeT TeMNepaTypy B NOMELLEHNN.

CTek/AHHaA nepedHaa yacTb npubopa MOXET MMETb A0 WecTy cBoboAHO NporpamMmupyembix yHKLUMOHAbHBIX KHOMOK, ANA YNPaBeHNA 1 HACTPOKKN B
MEeCTe 3Kcnnyatauuw. YTonnexHblit I'IUEOpUTHbII7I perynAatop c LlEHTDaJ'IhHUVI KHOMKOW BBOZl@ NO3BONAET BPYYHYID U3MEHATL MU 3a0a8aBaTb HBCTDOIZKI/I B
mecTe akcnnyatauuu. Tpebyembie dyHkuuu (Hanpumep, «Bkniouyenne ocselleHns») n 0Tobpaxaemble 3HaueHna MoryT BbiTb NErko akTuBMPOBaHLI Npu
BXOAE B NOMELLEHNE UePE3 BCTPOEHHbIN JaTunk npucyTcTBuA. MHOrodyHKLMOHaNbHbI QUCTNEN C PErynnpyemMoil APKOCTbio creunanbHo pagpaboTax ana
ynpassieHNA MUKPOKINMAETOM B MOMELEHWAX U HarnAaHo OTDﬁpiDKaET BCH0 OOCTYNHYK MHQ]UPMHLLMK] 0 napameTpax B NOMELWEeHUN C NOMOLWbK UHTYNTUBHbLIX
cumBosoB. Kpome BpemMeHn, AHW Hedenu 1 napamMeTpoB MUKpoKnumaTa (TemMnepaTypa, BNaXHOCTb, TOUKA POChI, COAEPXKaHUE YrNeKNCcoro rasa) moryt
Takxe otobpaxatbcA Apyrue dyHKUAW, Takue kak paboTa CUCTEM OTONMEHWA, OXN8XAEHWA 1 BEHTUNATOPOB, OTKPbITHIE OKHA, OCBELIEHWE, aBapuiiHan
curHanuaauus, 6J'IOKVIpUBK3 KHOMOK 1Unn ncnonb30BaHue I'IUMEU.[EHI/IVI.

TEXHWYECKWE OAHHbIE

HGI'IDFDKEHME nnTaHua:

24 B nocr. Toka (+10%)

MoTpebnaemasn MoOLWHOCTL:

1,08 BT npu thoHosoii noaceetke 100 %
0,94 Bt npu thoHosoii noaceeTtke 15%
0,89 BT bes thoHoBOIT NoacBeTkn

(6e3 noTpebuteneii Ha undpoBbix Bbixoaax)

Bxoppi: 2 uMtpoBbIX BXOAE, Yepes [ONOHNTENbHbIA BbIXOAHON curHan 0B *
Bbixogbl: RYMASKON 410: 2 anxanorosbix Beixoga (0—10 B nocrt. Toka),
MaKC. HOMUHanbHbIA TOK 4 MA
RYMASKON 420: 2 undpossix Boixoga unn WAM (PWM),
HoMuHanbHbIA Tok 400 MA  (KopoTkoe 3ambikaHue makc. 1,2 A)
WNutepdelic: senomoe yctpoiicteo RS485 Madbus RTU (57600, 38400, 19200, 9600 6oa),

OKOHeuHanA Harpyska WWHbl HacTpaneaeTcA D|P'I'IEDEKJ'IIOLIETEJ'IEM

quDTEMTEJ’IbeIVI 3NIEMEHT:

¢ otpuuatensHeim TKC 10 kOm, 0...470°C, TouHocTe 0,4 K

3nemeHTsl ynpasnexua
Y MHAMKaLAN:

MHOrO(YHKLMOHaNbHbIA ancnneil, B kHonok, 1 aaTunk yrna noBopoTa,
1 BeckoHTakTHbI aaTuuk (LK)

an. NOAKMKYEHNE:

0,14-1,5 MM2, yepes BMHTOBYID KIEMMY

Kopnyc: NNacTuK, NepedHan YacTb U3 CTEKNA, UBET YEpHbIA niu benbii
Paamepbi: 88 x 173 x 30 mm (BKN. coeanHUTENbHbIE KIEMMbI)
MoHTax: C NOMOULbIO NNACTUKOBOW MOHTAXHOI NnacTuHel (cM. rabapuTHblii yepTex),

HaCTEHHbI MK Ha ABOMHON MOHTaXHOI KOpobke

TemnepaTtypa okpyxatouieli cpefbl:

+5...440°C (akcnnyatauma); —10...4+50°C (xpaHeHne)

ﬂOI’IyCTI/IMBH 0THOCUTENbHAA
BNaXHOCTb BO3AYyXa:

0...85% oTHocuTenbHoit BnaxHocTh (bea konpexcata)

CreneHb 3aWuThl:

IP20 (cornacHo EN 60528)

Hopmbi: cootseTcTBue Hopmam EC, anekTpomarnutHas coBmectumocTb cornacHo EN 61326,

nupektuse 2014/30/EU «3nekTpomMarHnTHas COBMECTUMOCTb»
RYMASKON® -Modbus [pubop ona aBTomMaTM3aumn NOMELLEHUI
Tun/WG02 LLnHa cBasun Bouixon LiBeT Aucnneit  Apr. Ne.
RYMASKON® 410-Modbus
RYMASKON 411 RS485 nsa (aHanorosbie), 0-10 B UepHblii 1901-5121-2101-000
RYMASKON 412 RS485 nsa (aHanorossie), 0-10 B benblii 1901-5121-2102-000
RYMASKON® 420-Modbus
RYMASKON 421 RS485 nga (undpossie v LLUAM) uepHbli 1801-5121-2201-000
RYMASKON 422 RS485 nea (undpossie nnn LWAM) benblii 1901-5121-2202-000

LM (PWM) = wupoTHo-umnynscHas moaynauma (pulse-width modulation)

MPUHAONEXHOCTKN

KA2-Modt K,

1806-1200-0000-100

y

it apantep (USB/RS485) nna noaknioyeHma k cucteme

LA-Modbus

OkoHeuHoe ycTpoiicTBO (C COrnacyouwM peaucTopom) Kak akTBHas OKOHEeYHas Harpyaka WiHbl

1906-1300-0000-100
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Cxema nopkoyeHna * RYMASKON® 410-Modbus Cxema RYMASKON® 410-Modbus
coegunHeHuna
X2
MOD1+ Input1 |@1 | DI-1 (digital) OV
MOD1- Input2 [@2 | DI-2 (digital) OV
(7}& @3 | GND
—1 +UB 24V /1 Output1 |@4 | AO-1 (analogue) 0-10V DC
—UB GND Output2 (@5 | AO-2 (analogue) 0-10VDC
R i s i @6 | GND
(_|»e X1
- 5 @1 | +UB 24vDC
X11 | X1.2 [X13B|X14A| X15 | X1.6 | X1.7 | X1.8 | X1.9 | X1.10 @2 | -UB GND
+24V | GND |RS485|RS485| GND GND | GND | GND |@3 | RS485-B (Modbus RTU)
@4 | RS485-A (Modbus RTU)
ON DIP (05 | GND
RYMASKON 410 nnme %
1234 =
@8 | GND
DI-1 | DI-2 | GND AO-1 | AO-2 | GND % gmg
X21 | 2.2 | x2.3 X2.4 | X2.5 | X2.6 e =
I I
\ : J/ l J/ —> DI X2.1
—> DI-2 X2.2
= GND X2.3
Cxema nogknoueHus * RYMASKON® 420-Modbus Cxema RYMASKON® 420-Modbus
coegnHeHunAa
X2
MOD1+ Input1 |21 | DI-1 (digital) OV
MOD1- Input2 [@2 | DI-2 (digital) OV
(7} @3 | GND
— +UB 24V /1 Output1 (@4 | DO-1 (digital / PWM)
_UB GND Output2 (@5 | DO-2 (digital/ PWM)
S i s @6 | GND
(e X1
e @1 | +UB 24VDC
X101 | X1.2 [X1.3B|X14A[ X15 | X1.6 | X1.7 | x1.8 | X1.9 | X1.10 @2 | -UB GND
+24V | GND |RS485|RS485| GND GND | GND | GND @3 | RS485-B (Modbus RTU)
@4 | RS485-A (Modbus RTU)
ON DIP &5 | GND
RYMASKON 420 nnmn %’
1234 @8 | GND
9| GND
DI-1 | DI-2 | GND DO-1 | DO-2 | GND % SND
X21 | x2.2 | x2.3 X2.4 | X2.5 | X2.6 e
I I
\ : J/ l J/ —> DI X2.1
— DI-2 X2.2
= GND X2.3

DIP-nepekniouaten

RYMASKON® 400-Modbus

OkoHeuHan Harpyska wuHsl RS485 DIP 3 DIP 4
BkloyeHa (default) ON ON
BbIK/IOUEHA OFF OFF
Mpumeuatue!

OkoHeuHyio Harpyaky ana untepdeiica RS485 (DIP 3 n DIP 4)
crneayeT BCeraa HacTpansaTh nonapHo!

* undppossie Bxoasl (DI1/DI2)
[na BknoueHna becnoTeHUnanbHbIX KOHTaKTOB
curHan 3asemnennsa (Hanpuvep, knemma X2.3)
0TNPaBNAETCA YUEPE3 KOHTAKT K XenaeMomy BXoAy.



RYMASKON® 400-Modbus | YcrtaHoska n HacTpoiika

MoHTax
Kpennexne ocywecTBNAETCA C NOMOLLbI0 NOCTABAAEMON MOHTEXHOM PamMku, KOTOPaA yCTaHaBNNBAETCA 3aKa3UNKoM Ha ABOIHYID MOHTaXHYI0 KOPOOKy.
3atem NnepeaHAn 4yactb ﬂpl/lﬁopa KpenutcAa K MOHT@XHOiA PamMKe C NOMOLbI0 BEPXHUX N HUXKHUX d]MKCETU[]DE.

Bsop B akcnnyatauuio

CHauana nNpoBepuTb NPaBUbHOCTb NOAKIOUEHUA 060ouX KNeMMHbIX B10K0B 1 coeanHuTs Ux ¢ npubopom RYMASKON®400.
Mocne npucoenuHeHus npubopa nogoxaats npuM. 20 cekyHa

UTobbl NeperiTi B peXxumM anoMUHNCTPUPOBAHUA, 0AHOBPEMEHHO HaxaTb 1 He oTnyckaTsb (5 cekyHa) kHonky ENTER [8] n
YAEPXMBaTb NOBOPOTHO-HaXUMHOV perynatop [7] B noauuum «B yacos» (cxema nepeaHei yactn, cm. ctp. 16).

B bonbwem none nHankauun otobpasutca Homep napametpa (Hanpumep, «P 1»), B MEHbLWEM NOME NHANKAUUN — TEKYLEE 3HAUBHNE.
Xenaemblili napameTp BbIBUPEETCA C NOMOLLbIO NOBOPOTHO-HAXUMHOrO perynatopa.

Yrobbl N3MEHNTL 3HaUeHue, HaxaTb kHonky ENTER [8]. Tekyuiee 3HaueHue HauHeT muratb.

Tenepb 3HaUEHWE MOXHO U3MEHUTL B JOMYCTUMbLIX NPEAenax ¢ NoMOLLbI NOBOPOTHO-HAXUMHOIO perynatopa [7]

Yrobbl NPUHATL 1 COXPaHUTL 3adaHHOe 3HaueHne, HaxaTb kHonky ENTER [8]

Urobbl BbIAT N3 peXuMa afAMUHUCTPUPOBAHUA, HaXaTb W He 0TnyckaTh (2 cekyHabl) kHonky ENTER [8].

Hactpoiika

HacTtpoiika KoOMMYHUKaLWOHHOTO UHTEPeiica ocywecTenAeTcA Ha npubope (cM. Tabnuuy Ha cTpanuue 15).
Lpyrue napameTpbl MOXHO M3MEHATL C NOMOLLbI0 KoHGuUrypaTtopa Modbus unu Begywero yctpoiictea Modbus.
[nA atoro cm. NONHOE ONUCaHue Ha caiiTe www.spluss.de

Buumanue!

— 06a3aTenbHO NPOCNEANTh, UTOBbI HANPAXEHNE NUTaHNA oTaenbHbix npubopos RYMASKON® 400 otHocunocs k 0buiemy onopHoMy noTeHuuany
(opvHaKoBbIi cUrHan 3a3emneHns).

— lMpwn ncnonb3osaxny 0benx BeIXOA0B NPOCAEANTL, UTOBLI KnanaHsl BbinnM 04HOro TMNa

— Bsupy bonblunx AONYCKOB 3MEKTPOTEPMUYECKIX CEPBONPUBOLOB HEBOBMOXHO TOUHO HACTPOUTL OTKPHITUE KnanaHa ¢ nomoulbio LWM-curiana.

- Kaxpblit anpec Moayna MOXHO NPUCBOUTbL NVWbL OAUH Pas3.

— Uepes koHdurypatop Modbus MoxHo cBAsbiBaTLCA TOMLKO C npubopamun ¢ agpecamu o7 1 4o 3.
[anbHeilwme ykasanua no ucnonbaosaknio npubopa RYMASKON® 400 moxHo HaiiTn Ha calite www.spluss.de

YkazaHua K npoayKTam

B kauectse O6wunx Kommepuecknx Ycnosuii uMeloT cuny NckiounTenbHo Halwu Ycnosua, a Takxe feiicTeutenbHele «0Buwme ycnosua nocTaku NpoayKLumm 1 yenyr
it w» (ZVEI) Bkniouas yio cTaTbio «P p npaB coBCTBEHHOCTUY.

ANA ANeKTpI F

Momumo aToro, CrneayeT yunTbiBaTh CAEOYIOWNe NONOXEHNA:

— Mepen ycTaHOBKOIA 1 BBOAOM B 3KCN/yaTaLUMio CAeayeT NpoynTaTh AaHHOE PYKOBOACTBO; AOSXHbI BbiTh yUTEHbl BCE NPUBEAEHHLIE B HEM yKa3aHua!

- HDD,KFIIDHEHVIE ﬂpVIﬁDpa L0/KHO OCYLWeCTBNATLCA UCKTOUMTENBHO K 6esonacHo Manomy HanpaXeHuto n B 06eCTOYEHHOM COCTOAHNN.

Bo nabexaHne noBpexaexuii n 0Tka30s (Hanpumep, BCAeOCTBIE HABOAOK) CNeAYeT MCNONb30BaTh 3KPaHUPOBaHHYID NPOBO/KY, u3beraTs napannensHoi

NPOKIaAKN TOKOBEAYWMX IMHWIA 11 yUnTbIBATL NPEANUCEHUA N0 3NEKTPOMArHUTHOI COBMECTUMOCTY.

[aHHbiit npubop cneayet NPUMEHATL TONBKO N0 NPAMOMY Ha3HAUEHWUIO, YUNTbIBAA NPY 3TOM cooTBeTcTBylWme npeanucaqna VDE (coio3a Hemeuknx

anekTpoTexHukoB), TpebosaHnA, neiicTeyowne B Bawel cTpaHe, WHCTPYKLNM OPraHoB TEXHUYECKOT0 HaA30pa 1 MECTHbIX OPraHOB 3HEProcHabXeHuA.

Hapnexut npunepxueaTbca TpeboBaHWil CTPOUTENbHBIX HOPM 1 NPaBWJ, @ Takxe TexHuki beaonacHocTy u naberatsb yrpo3 besonacHocTn nioboro poaa.

— Mel He Hecem OTBETCTBEHHOCTY 3a yilepb 1 noBpexaeHA, BOSHUKAIOWWE BCAEACTBUE HENPABUILHOMO NPUMEHEHNA HALWX YCTPOUCTB.

Yulepb, Bo3HUKWWIA BCReACcTBIE HENpaBUbHOI paboTel npubopa, He NOANEXUT YCTPAHEHWIO MO rapaHTin

— MoHTax 1 BBOfl B 3KCNYaTaLMI0 A0/KHbI OCYUIECTBAATLCA TONBKO CNELManmcTamu.

[leicTBUTENbHBI UCKMIIOUNTENBHO TEXHUYECKNE aHHbIE 1 YCOBUA NOAKIIOYEHWA, NPUBEAEHHbIE B NOCTABAAEMBIX C NPUBOpPaMi PyKOBOACTBAX N0 MOHTAXY

akcnnyataumn. OTKNOHEHNA 0T NPeACTaBEHHbIX B KaTanore xapakTepucTUK AOMNOSHNTENBHO HE YKa3biBAIOTCA, HECMOTPA Ha UX BOBMOXHOCTb B CUAY

TEXHUYECKOrD NPOrpecca 1 NOCTOAHHOTO COBEPLEHCTBOBAHNA HaLEi NPoAaYKLMA.

B cnyuae mopudukaunu npubopos notpebutenem rapaHTuitHbie 06A3aTenbCTBa TEPAIOT CUNY

— He paapewaeTtca ncnonb3osanHine npubopa B HENOCPEACTBEHHOI BAN3OCTI OT MCTOUHWKOB Tenna (Hanpumep, PaauaTopoB OTOMAEHNA)

VW CO3aBaEMbIX UMV TEM/I0BLIX MOTOKOB; CNeayeT B 06a3aTenbHoM nopaake naberatb nonafaHuA NPAMbIX COMHEUHbIX YUYl UK TENNOBOTO U3NYYEHNA 0T

aHaNOrMyUHbIX NCTOYHNKOB (MOLLHbIE OCBETUTENbHbIE NPUBOPLI, ranoreHHse nanyyatenu).

3kcnnyatauna B6nuan obopynoBaxuA, He COOTBETCTBYIOWErD HOPMam 371eKTPOMarHuTHoit coBmectmocTu (EMV), moxeT BnuAaTh Ha paboTy npubopos.

— HeponycTumo ucnonb3osaxne AaHHoro npubopa B KaUecTBe YCTPONCTBA KOHTPONA / Hab0AEHNA, CYXALLero And 3awWuTsl fAEI 0T TPABM W Yrpossl 4ns
3[10POBbLA/ KM3HW, @ TAKXE B KAUECTBE aBapuUitHOro BbIK/KOUATENA YCTPOCTB U MalMH UMW ANA aHanoruuHex 3afady obecneuenns besonacHocTn

— Pasmepbl KOpNycoB 1 KOPMYCHbIX NPUHAANEXHOCTE MOryT B ONPefeNnéHHbIX NPeaenax 0TANYaTbCA 0T yKa3aHHbIX B 1aHHOM PYKOBOACTBE.

— MameHeHne LOKYMEHTaUUW He aonyckaeTcA.

— B cnyuae peknamaunii npUHAMaTCA UCKNIDYUTENBHO LENbHbIE NPUBOPLI B 0PUrHaNbHOM ynakoBKe.

YkasaHusa no BBoAy B aKcnyaTaumio:

37107 npubop 6bin 0TkanMbpPOBaH, OTHLIOCTUPOBAH U NPOBEPEH B CTAHAAPTHbIX yenoBuAX. Bo Bpema akcnnyaTauum B APYrux yCRoBUAX PEKOMEHYETCA NMPOBECTY
PYUHyI0 IOCTUPOBKY Ha MECTEe B NepBblii pa3 Npu BBOAE B 3KCMIyaTaLWio 1 3aTEM Ha PerynApHol 0CHoBe

BBop B akcnnyataumio obA3aTeneH u BbINMOIHAETCA TOMBKO crneyuanucramu!

Mepepn MoHTaXXoM 1 BBOAOM B 3KCMJlyaTaLMio NPoYMTaTh JaHHOE PYKOBOACTBO; A0SIKHbI BbITh YUTEHbI BCE M B HEM YK !
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RYMASKON® 400 - Modbus S+S REGELTECHNIK

Name Parameter Value default
P 48 parity und stop bit 0=8N,2 0
Paritat und Stoppbits 1=8E1
2=8,0/1
3=8,N/1
P 88 bus address 1..128 1

Bus-Adresse

P 89 baud rate 0 = 57k6 Baud 0
Bus-Geschwindigkeit 1 = 38k4 Baud
2 = 19k2 Baud
3 = 9k6 Baud

© Copyright by S+S Regeltechnik GmbH

Nachdruck, auch auszugsweise, nur mit Genehmigung der S+S Regeltechnik GmbH.

Reprint in full or in parts requires permission from S+S Regeltechnik GmbH.

La reproduction des textes méme partielle est uniguement autorisée apres accord de la société S+S Regeltechnik GmbH.
Mepeneuatka, B TOM UiC/e B COKPaLLEHHOM BUAE, pa3pelwaeTca nuws ¢ cornacua S+S Regeltechnik GmbH.

Irrtiimer und technische Anderungen vorbehalten. Alle Angaben entsprechen unserem Kenntnisstand bei Verdffentlichung. Sie dienen nur zur Information iber
unsere Produkte und deren Anwendungsmadglichkeiten, bieten jedoch keine Gewahr fir bestimmte Produkteigenschaften. Da die Gerate unter verschiedensten
Bedingungen und Belastungen eingesetzt werden, die sich unserer Kontrolle entziehen, muss ihre spezifische Eignung vom jeweiligen Kéufer bzw. Anwender selbst
gepruft werden. Bestehende Schutzrechte sind zu beriicksichtigen. Einwandfreie Qualitat gewahrleisten wir im Rahmen unserer Allgemeinen Lieferbedingungen.

Subject to errors and technical changes. All statements and data herein represent our best knowledge at date of publication. They are only meant to inform about
our products and their application potential, but do not imply any warranty as to certain product characteristics. Since the devices are used under a wide range
of different conditions and loads beyond our control, their particular suitability must be verified by each customer and/or end user themselves. Existing property
rights must be observed. We warrant the faultless quality of our products as stated in our General Terms and Conditions.

Sous réserve d'erreurs et de madifications techniques. Toutes les informations correspondent a I'état de nos connaissances au moment de la publication. Elles
servent uniquement a informer sur nos produits et leurs possibilités d'application, mais n'offrent aucune garantie pour certaines caractéristiques du produit. Etant
donné que les appareils sont soumis a des conditions et des sollicitations diverses qui sont hors de notre contréle, leur adéquation spécifique doit étre vérifiée
par I'acheteur ou l'utilisateur respectif. Tenir compte des droits de propriété existants. Nous garantissons une qualité parfaite dans le cadre de nos conditions
générales de livraison.

BoamoxHbl 0wnbkin n TexHuueckne namererna. Bce AaHHble COOTBETCTBYIOT HALEMY YPOBHIO 3HaHWI Ha MOMEHT uapaHuA. Oun npepncTasnawnT coboii MHhopmaLio
0 HaWWX N3MENNAX U X BOBMOXHOCTAX NPUMEHEHNA, O[IHAKO OHV HE rapaHTUPYIOT Hannune onpefeneHHbIX xapakTepucTuk. MockombKy YCTPORCTBa MCNONb3Y0TCA
NPV CamblX PaBNYHBIX YCIIOBUAX U HArpyaKax, KOTOPLIE Mbl HE MOXEM KOHTPONMMPOBATh, NOKYMaTeNb UKW N0Jb30BATENb A0MKEH CaM NPOBEPUTL UX NPUrOAHOCT.
Cobnionath AeiicTBYOWME NPaBa Ha NPOMbILIEHHYI0 COBCTBEHHOCTb. Mbl rapaHTUpyem besynpedHoe kauecTBo B pamkax Halwnx «0bumx ycnosuit noctaBkm».
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RYMASKON® 400 - Modbus S+S REGELTECHNIK

Frontschema RYMASKON® 400-Modbus
Front schematic diagram

Schéma de face

Cxema nepenHeit yactu

LCD Display mit dimmbarer Hintergrundbeleuchtung
LCD Display with dimmable back lighting
Ecran avec rétro-éclairage variable

8888;{;"”(5) Jvcnneil ¢ perynupyemoii ApKOCTbio (hOHOBOI NOACBETKY
s 2R co: 1,2,3 Sensortasten (links)

ST @ Oo.00 B4 ( Sensor buttons (left)

SET OFF BB ) N
IMIO TU WE TH FR SA SU Touches sensitives (a gauche)

S‘Am 5 A[UDTUO* CeHcopHble kHonky (cnesa)

4,5,6 Sensortasten (rechts)
Sensor buttons (right)
Touches sensitives (a droite)
CeHcopHble kHonku (cnpasal

7 Sensoroberflache fur Drehimpulsgeber
Sensor surface for rotary encoder
Surface tactile pour impulseur de rotation
CeHcopHan NOBEPXHOCTb MOBOPOTHO-HAXUMHOTO PErynATopa

8 Sensortaste (mittig) als ENTER-Taste
Sensor button (middle) as ENTER button
Touche sensitive (centrale) comme touche ENTER
CeHcopHan kHonka (nocepenute), kHonka ENTER

IR Diode fir Naherungssensor
Diode for approximation sensor
Diode pour détecteur de proximité
[uopn 6eckoHTakTHOro gatumka

Symbolik Display RYMASKON® 400-Modbus
Display symbols

Ecran symboles

CumBOnbI Ha aucnnee

l'l l'l -' 'PPM((A))
" " '.-'%RH 002

stror D 88:8.8 '
MO TU WE TH FR SA SU L

P 58




